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使用前须知

■本产品是作为一般工业机械用的零部件而设计制造的。
■本产品与客户的系统装置是否匹配，请客户进行验证和判断后使用。
■阅读产品目录后，请将本产品的使用方法妥善保管，以便随时查阅。

●如果能够预测出由于传感器故障等原因导致的事故，请采取设置双重电路等安
全对策。
●严禁改造传感器。
●使用起搏器等物品的人士请距离产品 1 米以上，起搏器可能会因强磁铁的磁性
引发误动作。
●请勿在超强磁场环境内使用传感器，超强磁场可能会导致传感器误动作。
●请严格按照接线图正确接线，绝对不要将电源接反，否则会导致传感器损坏。
●驱动继电器时，请并联反向连接二极管。
●请避免在有强烈振动或者冲击的场所使用。
●在下述场所使用时，请采取充分的屏蔽对策。
  1．产生大电流或者强磁场的场所
  2．因静电等因素而产生干扰的场所
  3．产生或者飞散铁粉等磁性体粉尘的场所
●如果要在水或者油的环境下使用产品的话，请咨询我公司销售部。
●请不要强行拉伸、挤压电线，会导致传感器导通不良。( 传感器主体电线出口处
的最小弯曲半径为 R7)

注意 !!
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各种磁性传感器

磁力线

磁体（磁铁）

S 极工作曲面

ON 区域

（例：3mT)

磁性接近传感器与磁铁的使用举例

①如图所示，在磁铁 S 极形成的动作曲线（例如：3mT 的等磁感线）接近于圆形或椭圆形。如果磁
性接近传感器进入动作曲线范围内的 ON 区域，传感器将 ON。对于传感器的接近方向没有限制。
随着磁铁的变大，动作曲线也会变大。即使是同一个磁铁，也会在 3mT 的动作曲线外周出现 2mT

的大幅度隆起的动作曲线，1mT 的动作曲线则扩展为更大的圆。即使是很小的「磁体」，也可以轻
松获得 20mm 的检测距离。此外，如果用大小适当的磁铁与高灵敏度 (1mT) 的小型传感器组合，也
可以获得 60mm 的检测距离。

②磁性接近传感器，不仅没有接触点，而且可靠性高，并且相对圆形的工作曲线无论从哪个方向都
可以垂直接近。因此，检测时即使有晃动，也可以高精度稳定地进行位置检测。

③「磁体」是接近用发磁组件的简称，用塑料外壳包住单体磁铁，并且安装时可以使用螺丝等进行固定。
其体积比其他的一般的接近传感器小，并且可以获得很大的检测距离。( 令人担心的是单体磁铁暴露
在外，容易粘附在铁片等磁性体上而发生故障 )

④单体磁铁「AG0304」是φ3×4 的稀土类磁铁，可以埋入回转体 ( 联轴器的轴套等 ) 的外周，用于
检测回转位置或用于检测转速的传感器搭配。单体磁铁的大小不一，机械组装时可以咨询我们。此外，
它的另一个优点是可以很轻松的将其安装在没有多余空间的小型装置上。

磁性接近传感器与磁体（或者单体磁铁）的组合
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磁力线

磁性接近传感器
复合磁体

复合磁体

磁铁

铁板

AH002-D

( 双传感器 )

差动距离

3.7mm±0.3

1.5mm±0.3

传感器与复合磁体的位置关系为平行时，差动距离为 1.5mm±0.3，
为交叉位置时，差动距离为 3.7mm±0.3

磁性接近传感器与复合磁体的组合

双传感器（2个输出）的使用方法

如图所示，复合磁体是把 3 个磁铁按照不相同的极性配置在铁板上的的复合磁体 ( 已取得专利 )。如
果用复合磁体代替单体磁铁的话，即使检测距离发生了变化，也能够获得几乎不变化的ON区域。并且，
即使检测距离变得更大，也能获得 ON 区域。因为复合磁体的配置与 ON 区域边界附近的磁场梯度密
切相关，所以与单体磁铁相比，动作点的重复定位精度得到了大幅度提高。

可以轻易的实现一般的接近传感器或者磁阻元件无法达到的重复定位精度。

磁性接近传感器的体积小，传感器之间相互没有磁场干扰，因此可以密集配置使用。利用该优点，
在一个外壳里内置拥有 2 个工作点的传感器就是双传感器。只需要安装一个传感器，却可以进行
两种检测，比如伺服机构的原点检测和超行程检测，不仅可以让装置小型化，还可以降低组装成本。 

已取得日 / 美专利

检
测

距
离
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磁性接近传感器

特 点
●磁性接近传感器是根据磁场强弱的变化进行 ON、OFF 动作的传感器。

●工作原理是霍尔原理，按磁场极性进行检测，标配的检测磁极是 S 极。

●因为响应时间短（5μsec 以下），也可以用于测速仪表、转速计。

●与一般的接近传感器相比，灵敏度高、检测距离大、体型小的特点。

●仅用 1 个双传感器就可以进行伺服机构的原点和超行程两种检测。

●抗电磁干扰性强，可靠性高。
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AH002-S 

●HP2-1

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

指示灯
保护等级

耐电压

绝缘电阻

安 装

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：绿色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m
建议使用粘着剂等进行防止松动处理
红色
IP65

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
　   详细请参考 P.118～121

磁性接近传感器
3 线式

指定型号

规  格外 形 图

电 路 图
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安装附件（单独出售）
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AH002-D 

●HP2-1

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

差动距离

指示灯
保护等级

耐电压

绝缘电阻

安 装

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1×1m 黑色
玻璃纤维强化树脂：绿色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m
建议使用粘着剂等进行防止松动处理
差动距离（平行）1.5mm±0.3
差动距离（交叉）3.7mm±0.3
第 1 输出 = 绿，第 2 输出 = 红
IP65

检
测
电
路

负
载

棕

红 绿

蓝

橙

黑

负
载检

测
电
路

( 第 2 输出 )

( 第 1 输出 )

DC5~24V

最大 12mA

最大 12mA

※1 关于双传感器的差动距离，
      请参考 P.8『双传感器的使用方法』
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AH003  

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

规  格

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向上
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
专用安装附件
IP65

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅， 
      详细请参考 P.118～121
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安装附件（单独出售）

●HP3-1

●HP3-3 ●HP3-4

●HP3-2

（附带专用螺母）

气缸

传感器

（使用自购M3螺母）

气缸

传感器

（平面安装附件) （转角安装附件）

传感器
M2.5传感器

M2.5

φ2.6

5.
4

5.6

5.
1

5.
6

2.
20

3.
4

T0.4

φ2.6
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指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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※1
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AH003H   

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

规  格

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
专用安装附件
IP65

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

安装附件（单独出售）

●HP3-1

●HP3-3 ●HP3-4

●HP3-2

（附带专用螺母）

气缸

传感器

（使用自购M3螺母）

气缸

传感器

（平面安装附件） （转角安装附件）

传感器
M2.5传感器
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检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向上
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×0.3m 
玻璃纤维强化树脂：绿色
M2 螺丝，拧紧扭矩 0.15N·m
IP65

规  格

安装附件（单独出售）

8.6

12
3.

5

2−φ2.2

1.
5

８

6.6

1.6

FSTFLX025-S

8.
5

4
4

14
.5

16

16
.4

31

8

8

1.
5

FSTFSX025-S

8
16

8

1.5

37

22
.4

3.4

3.4

2-M2

2-M2

AH004
指定型号

电 路 图

外 形 图

磁性接近传感器
3 线式
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检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
S 极
2.5 ～ 3.5mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×0.3m 
玻璃纤维强化树脂：绿色
M2 螺丝，拧紧扭矩 0.15N·m
IP65

规  格

安装附件（单独出售）

FSTFLX025-S

8.
5

4
4

14
.5

16

16
.4

31

8

8

1.
5

FSTFSX025-S

8
16

8

1.5

37

22
.4

3.4

3.4

2-M2

2-M2

4.
2

12

7.8

2−φ2.2

８

1.
5

5.8

AH004H
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

磁性接近传感器
3 线式

15

符合RoHS2



电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
AH005-S：S 极
AH005-N：N 极
0.9±0.2mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ4×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.3N·m
红色
IP67

规  格

检测磁极
S：S 极
N：N 极

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

安装附件（单独出售）

指示灯

检测面

９

４

16
.5 Ｃ２ ９

.６
６

.９

13

17.5
30 ５

２－φ3.6×9.6安装孔
10.5 （位置可以调整的距离：６ｍｍ）

FSE2SY025-S

1.5

3.
5

16

19

12

35
8

47

7 7

3.4

3.
4

4

AH005H-
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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6.
1

5.
1

4.
8

5.
6

5.512.5
20

指示灯

安装附件（单独出售）

●HP3-1

●HP3-3 ●HP3-4

●HP3-2

（附带专用螺母）

气缸

传感器

（使用自购M3螺母）

气缸

传感器

（平面安装附件） （转角安装附件）

传感器
M2.5传感器

M2.5

φ2.6

5.
4

5.6

5.
1

5.
6

2.
20

3.
4

T0.4

φ2.6

5.
4

5.
6

9.9

3.7

T0.4

4

6.
4

φ3.2×4

5.
4

4.
8

5.64.2 1.
8

T0.6

4

6.
4

φ3.2×4

5.
4

4.
8

5.64.2

T0.6

1.
5

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

规  格

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
AH006-S：S 极
AH006-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
专用安装附件
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121

※2 AH006-S 下面可以检测 S 级，上面可以检测 N 级
        AH006-N 同理

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH006-
指定型号

外 形 图

电 路 图
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近
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感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
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度
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器
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用
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器/

门
用
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体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

磁性接近传感器
3 线式
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17
.6

12

18.6
2.83.3

指示灯

指示灯

2−φ3.5

2.
5

4.
6

１

■AH009-S ■AH009-N
DC12～24Ｖ

检
测
电
路

黑

蓝

棕

最大 80mA

红
负
载

红
检
测
电
路

负
载

最大 80ｍＡ
黑

蓝

棕

■AH009-SB ■AH009-NB
DC12~24V

18.6

１
７

.６
4.

６

２.８３.３ 不锈钢柔性套管
７ Ｌ

５

φ４
.５

φ３.７

±0
.3

规  格

检测磁极 
S：S 极
N：N 极

工作
未填写 : OFF→ON

B : ON→OFF

DC12 ～ 24V
AH009-S/AH009-SB：S 极
AH009-N/AH009-NB：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向上
AH009-S/AH009-N：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AH009-N/AH009-NB：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.2×1m 
AH009-S/AH009-N：灰色
AH009-N/AH009-NB：黑色
铸锌合金
M3 螺丝 (SUS)，拧紧扭矩 1.5N·m
红色
IP67

检测磁极

输出方式

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

安装附件（单独出售）

●-BT < 电线保护套管 >
型号    　　               柔性套管长度（L）
-BT03
-BT10

0.3m
1.0m

※订购时，请在AH009的指定型号上追加所需套管型号。
※我们还对其他长度的柔性套管进行报价。
※请不要用10N以上的力拉伸电线
※如果使用电线保护套管的话，电线的外径将从φ3.2变成φ2.8

AH009-
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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17
.6

12

18.6
2.83.3

2−φ3.5

2.
54.

6

18.6

１
７

.６
4.

６

２.８３.３ 不锈钢柔性套管
７ Ｌ

５

φ４
.５

φ３.７

±0
.3

规  格

DC5 ～ 24V
AH009E-S：S 极
AH009E-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向上
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S：灰色
N：黑色
铸锌合金
M3 螺丝 (SUS)，拧紧扭矩 1.5N·m
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

保护等级

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅 ,
       详细请参考 P.118～121 检

测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

安装附件（单独出售）

●-BT < 电线保护套管 >
型号                   柔性套管长度（L）
-BT03
-BT10

0.3m
1.0m

※订购时，请在AH009E的指定型号上追加所需套管型号。
※我们还对其他长度的柔性套管进行报价。
※请不要用10N以上的力拉伸电线

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH009E-
指定型号

外 形 图

电 路 图
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近
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用
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体
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高
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度
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式
传
感
器

磁性接近传感器
3 线式
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规  格

DC5 ～ 24V
S 极
5 ～ 7mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
SUS 管
M3 固定螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m 以下
IP65

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅 ,
      详细请参考 P.118～121

16

φ4
.9

＋
0.

03
−0

检测面

９

固定范围

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

AH0010
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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规  格

DC5 ～ 24V
S 极
5 ～ 7mT
向上
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
SUS 管
M3 固定螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m 以下
IP65

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅 ,
      详细请参考 P.118～121

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

φ4
.9

固定范围

16
９2.5

AH0010X
指定型号

外 形 图

电 路 图

＋
0.

03
−0
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近
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门
用
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体
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器                 

高
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度
接
触
式
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感
器

磁性接近传感器
3 线式
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磁场特性

指定型号

※在不锈钢外壳里内置了 AG0304 的磁体 ※在不锈钢外壳里内置了 AG0304 的磁体

移动侧

底座（固定侧）

滑动面

移动侧

3.
5～

４

底座（固定侧）

AG0010 S AG0010 S

AH0010 XAH0010

φ8mm深3
（检测面沉孔）

底座（固定侧）

碰触面

移动侧 移动侧

AH0010

AG0010 S
AGM5 SS

检测距离

３

AG0010Ｌ

AH0010

锁紧螺母
用一字螺丝刀调节

安装在冲孔上模具

安装在冲孔下模具 （冲孔下死点状态）

A B

C D

①在底座（固定侧）上钻一个φ5mm的孔，埋入AH0010，将前端（检测面）埋入0~0.5mm后固定
②在移动侧将AG0010S拧入一个M5×0.5P螺孔内，或者压入一个φ4. 8mm的孔内
③如果在磁体与传感器的间隙为0.5mm的状态下挪动移动侧，将有约4mm宽的ON输出领域
④磁体与传感器的偏心（垂直于移动方向）在大约±0.8mm以下时工作稳定
⑤传感器的重复定位精度的误差在0.01mm以下

①如图所示，AH0010X是安装使用在φ5mm横孔里的传感器
②根据磁体侧的移动，可获得约3mm的ON输出领域
③通过传感器的取出放入，可对工作点进行微调（±0.6mm）
④偏心可容许±0.5mm以下
⑤传感器的重复定位精度的误差在0.01mm以下

①用于冲压模具、压铸、治具等上的完全埋入式传感器
②触摸到碰触面的瞬间就让传感器ON的检测距离的大小约为2.5mm
③例如：对于检测0.2t板的错误插入，就是让间隙为0.1~0.05mm时
     传感器就能够ON，需要调节检测距离，然后用AGM5 SS固定螺丝来固定
④传感器的重复定位精度的误差在0.01mm以下

①用在冲压模具、治具等的高精度下死点监视传感器
②可用在性价比高的高精度、高可靠的的监视系统
③传感器的重复定位精度的误差在0.005mm以下

埋入组装在机械滑动面上的举例 埋入组装在机械滑动面上的举例

接近类型的停止传感器 冲孔：高精度下死点监视传感器

AGM5SS AG0010S AG0010L
0.

5

0.6
４

φ2
.5

Ｍ5×0.5 0.
5

７
５

0.5

发磁方向

Ｍ5×0.5

20
８

发磁方向

φ4
.2

３磁铁中心
Ｍ5×0.5

0.8

0.
6

外壳：SUS303
磁铁：稀土类磁铁

外壳：SUS303
磁铁：稀土类磁铁

固定螺丝

使用举例
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3mT

2mT

1mT

-8 -6 -4 -2 0 2
4 6 8

  2  0

  4

  6

  8

10

12

14

16

检
测

距
离

h(
m

m
)
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AG0304
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S S

外 形 图

磁性接近传感器
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5.
8

７

3.
8

20.5

5

指示灯

６ ２

0.
6

５５

5.8 3

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−  　　＋

负载

负载

检
测
电
路

输出电流 3~50mA

+         − 

●HP12-0

●HP12-3

●HP12-6.2

●HP12-t

6.
2

３

8.3 6.5

６

8

φ3.5

7.
6Ｔ0.5

５ ８

1.8 6.4 φ6

φ3.5

５
5

3.
7

［附件］ ［螺母］ ［螺丝］

（附带专用螺母）
气动夹具等使用

安装附件（单独出售）

* 安装高度差：无

* 安装高度差：3mm

* 安装高度差：6mm

M3

Ｍ３×５
ＳＵＳ３０４

规  格

DC12 ～ 24V
AH0012-S：S 极
AH0012-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下 
50mA MAX 
OFF 时，0.5mA MAX
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.2×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：灰色
专用安装附件
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
漏电流

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

电线规格

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH0012-
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/
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性
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感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

磁性接近传感器
2 线式
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规  格

DC5 ～ 24V
AH013-S：S 极
AH013-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：灰色
M7 螺母 拧紧扭距 0.3N·m
建议使用粘着剂等进行防止松动处理
φ7
IP65

电源电压

磁灵敏度
磁性检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质

安装孔径加工尺寸
保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

安 装
+0.5
  0

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

10２

φ
6.

2

螺母２ｔ Ｍ７×0.75

10

（
11

.4
)
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检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH013-
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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符合RoHS2

※1

※1



规  格

12

7.2
9.2

2.
5

5

8

2-φ2.3指示灯
DC5 ～ 24V
AH014-S：S 极
AH014-N：N 极
3 ～ 4mT
向上
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M2 螺丝，拧紧扭距 0.15N·m
红色
IP65

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

安装附件（单独出售）

检
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路
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红
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黑

DC5~24V

最大 12mA

FSTFLX025-S
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FSTFSX025-S

8
16

8

1.5

37

22
.4

3.4

3.4

2-M2

2-M2

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH014-
指定型号

外 形 图

电 路 图
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磁性接近传感器
3 线式
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检
测
电
路
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载

棕
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蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

FSTFLX025-S
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4
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31
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FSTFSX025-S
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2-M2
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2.
5

规  格

12

7.2
9.2

5

8

2-φ2.3指示灯
DC5 ～ 24V
S 极
3 ～ 4mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M2 螺丝，拧紧扭距 0.15N·m
红色
IP65

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

安装附件（单独出售）

AH014H
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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规  格

●HP4-1 ●HP4-2

DC5 ～ 24V
AH015-S：S 极
AH015-N：N 极
3 ～ 4mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
红色
IP67（可以用在切削液 · 油沫飞溅的工作现场）

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
指示灯

保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

ＡＳ
Ａ

０１
５

20
13

4

5

指示灯
2.5

4

5

5.2 检测面

4

埋入使用举例

传感器

传感器

安装附件（单独出售）

5

2.3

5 4.3

9.3

4.
3

φ2.4

Ｔ0.3

5 2.2

8.6

4

2.3

φ2.4

4.3

4.
6

4.
3

可以埋入宽5mm，
深5mm的槽里使用

注）请使用黄铜，
不锈钢等非磁性体材质的螺丝。
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最大 12mA

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH015-
指定型号

外 形 图

电 路 图
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规  格

●HP4-1 ●HP4-2

DC5 ～ 24V
AH015-S：S 级
AH015-N：Ｎ级
3 ～ 4mT
向前 
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
红色
IP67（可以用在使用切削液 · 油沫飞溅的工作现场）

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

ＡＳ
Ａ

20
13

4

5

指示灯
2.5

4

5

5.2

4

安装附件（单独出售）

5

2.3

5 4.3

9.3

4.
3

φ2.4

Ｔ0.3

5 2.2

8.6

4

2.3

φ2.4

4.3

4.
6

4.
3

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

０１
５ Ｈ

AH015H
指定型号

外 形 图

电 路 图

注）请使用黄铜，
不锈钢等非磁性体材质的螺丝。

检测面

埋入使用举例

传感器

传感器

可以埋入宽5mm，
深5mm的槽里使用

磁性接近传感器
3 线式
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规  格

DC5 ～ 24V
AH023：S 极
AH023N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M12 螺母 拧紧扭距 2N·m
建议使用粘着剂等进行防止松动处理
φ12 
红色
IP67

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质

安装孔径加工尺寸
指示灯

保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

安 装
+0.5
  0安装附件（单独出售）

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指示灯38
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螺母３ｔ Ｍ１２×１
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5.5

5.5

2-∅9

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH023-
指定型号

外 形 图

电 路 图
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规  格

DC5 ～ 24V
AH023HS：S 极
AH023HN：N 极
AH023HS：0.7±0.15mT
AH023HN：0.8±0.15mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M12 螺母 拧紧扭距 2N·m
建议使用粘着剂等进行防止松动处理
φ12 
红色
IP67

电源电压

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质

安装孔径加工尺寸
指示灯

保护等级

检测磁极

磁灵敏度

耐电压

绝缘电阻

安装
+0.5
  0

安装附件（单独出售）

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指示灯38
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KM-12

5.5

5.5

2-∅9

检测磁极
S：S 极
N：N 极

AH023H-
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
3 线式
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AH0241      - 

DC5 ～ 24V
AH0241S,AH0241HS,AH0241P-□:S 极
AH0241N , AH0241HN:Ｎ极
AH0241:2.5～3.5mT
AH0241HS:0.8±0.2mT
AH0241HN:0.9±0.2mT
AH0241P:0.5±0.1mT
向前
AH0241S/N,AH0241HS/HN,AH0241P,
AH0241□□-FA
NPN常开 ( 接近时ON)
AH0241□□-FB
NPN常闭 ( 接近时OFF)
AH0241□□-FAP
PNP 常开 ( 接近时ON)
AH0241□□ :15mA MAX
AH0241□□-FA/FB/FAP:80mA MAX
AH0241□□ : 8mA MAX
AH0241□□-FA/FB/FAP:15mA MAX
5μsec
AC1000V
(1 分钟，充电部整体与外壳间 )
DC250V
(20MΩ以上，充电部整体与外壳间 )
-20℃～ +85℃ ( 无结露 )
20 ～ 95%RH
φ2.8×1000mm
S 极 : 灰色
N极 : 黑色
外壳 : 玻璃纤维强化树脂 黑色
螺母 : 黄铜
M9螺母拧紧扭距 0.5N·m
φ9
红色
IP67

                                  3 线式

+0.5
  0

■AH0241□□

■AH0241□□-FA

■AH0241□□-FB

■AH0241□□-FAP

（
13
.6
）

12

Ｍ９×１

25
14

DC5~24V

DC5~24V

DC5~24V

DC5~24V

２

检测面

指定型号

 符合RoHS标准
磁性接近传感器

外　形　图

指示灯  

电　路　图

检
测
电
路

负
载红

棕

黑

蓝

最大15mA

检
测
电
路 红

棕

黑

蓝

棕

黑

蓝

棕

黑

蓝

最大80mA

最大80mA

最大80mA

负
载

负
载

负
载

检
测
电
路

检
测
电
路

红

红

规　格

检 测 磁 极

磁 灵 敏 度

输 出 电 流

消 耗 电 流

耐 电 压

绝 缘 电 阻

材 质

电 源 电 压

磁检测方向

输 出 方 式

响 应 时 间

工作环境温度
工作环境湿度

电 线 规 格

安 装
安装孔径加工尺寸

指 示 灯
保 护 结 构

  检测磁极　
S：S极
N：N极

    磁灵敏度          
未填写 : 标准             　
   H：高灵敏度  
      P：超高灵敏度

输出方式                  
未填写：15mA,NPN,A 動作
FA：80mA,NPN,A 動作
FB：80mA,NPN,B 動作
FAP：80mA,PNP,A 動作

※对于磁灵敏度 P，检测磁极只有 S极



AHM0241      -
3 线式

DC5 ～ 24V
AHM0241S,AHM0241HS,AHM0241P-□ :S 极
AHM0241N , AHM0241HN:Ｎ极
AHM0241:2.5～3.5mT
AHM0241HS:0.8±0.2mT
AHM0241HN:0.9±0.2mT
AHM0241P:0.5±0.1mT
向前
AHM0241S/N,AHM0241HS/HN,AHM0241P,
AHM0241□□-FA
NPN常开 ( 接近时ON)
AHM0241□□-FB
NPN常闭 ( 接近时OFF)
AHM0241□□-FAP
PNP 常开 ( 接近时ON)
AHM0241□□:15mA MAX
AHM0241□□-FA/FB/FAP:80mA MAX
AHM0241□□:8mA MAX
AHM0241□□-FA/FB/FAP:15mA MAX
5μsec
AC1000V
(1 分钟，充电部整体与外壳间 )
DC250V
(20MΩ以上，充电部整体与外壳间 )
-20℃～ +85℃ ( 无结露 )
20 ～ 95%RH
φ2.8×1000mm
S 极 : 灰色
N极 : 黑色
外壳、螺母 :SUS303
M9 螺母 拧紧扭距 55N·m
φ9
红色
IP67

+0.5
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■AHM0241□□-FA

■AHM0241□□-FB

■AHM0241□□-FAP
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12 25
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DC5~24V

DC5~24V

DC5~24V

DC5~24V

２.5

检测面

指定型号

 符合RoHS标准
磁性接近传感器

外　形　图

指示灯  

电　路　图
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载
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载

负
载

检
测
电
路

检
测
电
路

红

红

规　格

检 测 磁 极

磁 灵 敏 度

输 出 电 流

消 耗 电 流

耐 电 压

绝 缘 电 阻

电 源 电 压

磁检测方向

输 出 方 式

响 应 时 间

工作环境温度
工作环境湿度

电 线 规 格

材 质
安 装
安装孔径加工尺寸

指 示 灯
保 护 结 构

  检测磁极　
S：S极
N：N极

    磁灵敏度          
未填写 : 标准             　
   H：高灵敏度  
      P：超高灵敏度

输出方式                  
未填写：15mA,NPN,A 動作
FA：80mA,NPN,A 動作
FB：80mA,NPN,B 動作
FAP：80mA,PNP,A 動作

※对于磁灵敏度 P，检测磁极只有 S极



规  格

DC12 ～ 24V
S 极・N 极
S 极：0.4±0.05mT
N 极：0.3±0.05mT
向前
NCH 漏集检测
30mA MAX 
30mA （非工作时 10mA）
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1×1m  黑色
SUS303
M9 螺母 拧紧扭距 5N·m
φ9
S 极：红色
N 极：绿色
IP67

电源电压
检测磁极

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
安装孔径加工尺寸

保护等级

磁灵敏度

耐电压

绝缘电阻

指示灯
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DC12~24V

（N 极）

（S 极）
最大 30mA

最大 30mA

指示灯

AHM025
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
符合RoHS2

4 线式

※1



AHM025的使用方法

用　途 ❶耐环境，高灵敏度的磁性接近传感器
❷用于检测自动化仓库中物体的移动和停止位置
❸用于检测搬入或搬出的识别传感器（S→N为搬入，N→S为搬出等）

Ｓ Ｎ Ｎ ＮＳ ＳＳ

３５×２０×ｔ１ 减磁条３５×１２×ｔ１

钕磁条布置式样

Ｎ・ＯＮ
Ｓ・ＯＮ

０ ０ ０１１１2进制代码

S・N传感器输出
ＳＮ Ｎ Ｎ

高速

速度

精准停止

减速区

S・N传感器

S・N传感器

Ｎ

使用举例

把磁性胶带作为磁性导轨粘贴到工厂车间的地面上，设
置位置代码，然后使用AHM025读取此代码。 例如，把S

极作为0，N极作为1，排成二进制数列。将异性磁极作为
减磁条放置在并列的同性磁极间，可以消除磁场的连续
性。因为只用一个传感器读取，所以不会重复读取S信号
和N信号，这是它的特点。

为了获得高速移动物体的减速信号和准确的停止位置，
而使用AHM025。 将N极设置为减速的指示信号（也可以
选择S极），并在停止位置上并列布置S极和N极磁条。移
动物体的减速距离会因不同的惯性质量和速度的而有所
不同，将磁条横向放置还可以降低成本。 即使地面和传感
器之间的距离为30mm，重复定位精度也为±0.1mm，并
且可以获得准确的停止信号。

2.高速移动物体的行驶系统１.自动运输车辆位置定位传感器
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规  格

DC5 ～ 24V
S 极
3 ～ 4mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
SUS303
M6 螺母 拧紧扭距 2N·m
φ6
IP67

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质
   安 装

安装孔径加工尺寸

保护等级

耐电压

绝缘电阻

38

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121
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AHM026
指定型号

外 形 图

电 路 图

磁性接近传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



规  格

DC5 ～ 24V
AHM028-S：S 极
AHM028-N：N 极
3 ～ 4mT
向前
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
SUS303
M8 螺母 拧紧扭距 2N·m
φ8
红色
IP67

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安装

安装孔径加工尺寸
指示灯

保护等级

检测磁极

耐电压

绝缘电阻
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※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121
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DC5~24V

（
16
）

14

Ｍ12×１

38
2753.6

2.2

外　形　图 规　格

指示灯

检测面

检
测
电
路

绿红

棕

黑（N极）

橙（S极 )

蓝

负
载

负
载

电　路　图

指定型号

电  源  电  压
检  测  磁  极
磁  灵  敏  度
磁检测方向
输  出  方  式
输  出  电  流
消  耗  电  流
响  应  时  间

工作环境温度
工作环境湿度
电  线  规  格
外  壳  材  质
安               装
安装孔径加工尺寸

指     示     灯
保  护  结  构

耐     电     压

绝  缘  电  阻

DC5 ～ 24V
S 极／ N极
0.8±0.1mT
向前
NPN集电极开路（接近时ON）
20mA MAX 
12.5mA MAX
16μsec
AC1000V
（1 分钟 , 充电部整体与外壳间）
DC250V
（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～＋85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1×1m  黑色 
不锈钢
M12 螺母 拧紧扭距 12N·m
φ12 0
S 极 : 红色  , N 极 : 绿色
IP67

可以通过电线附件来实现电线加长 

符合
磁性接近传感器

AHM029
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DC5~24V
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4 线式

外　形　图 规　格

指示灯

检测面

检
测
电
路

绿红

棕

黑（N极）

橙（S极 )

蓝

负
载

负
载

电　路　图

指定型号

电  源  电  压
检  测  磁  极
磁  灵  敏  度
磁检测方向
输  出  方  式
输  出  电  流
消  耗  电  流
响  应  时  间

工作环境温度
工作环境湿度
电  线  规  格
外  壳  材  质
安               装
安装孔径加工尺寸

指     示     灯
保  护  结  构

耐     电     压

绝  缘  电  阻

DC5 ～ 24V
S 极／ N极
0.8±0.1mT
向前
NPN集电极开路（接近时ON）
20mA MAX 
12.5mA MAX
16μsec
AC1000V
（1 分钟 , 充电部整体与外壳间）
DC250V
（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～＋85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1×1m  黑色 
不锈钢
M14 螺母 拧紧扭距 12N·m
φ14 
S 极 : 红色  , N 极 : 绿色
IP67

可以通过电线附件来实现电线加长 

符合磁性接近传感器



磁场特性

AG001

AG002

AG003

AG004 ※M2 螺丝，拧紧扭矩 0.1N・m

符合RoHS2

※0.5～1mT 的时候 ※2～4mT 的时候

※0.5～1mT 的时候 ※2～4mT 的时候

※0.5～1mT 的时候 ※2～4mT 的时候

※0.5～1mT 的时候 ※2～4mT 的时候

磁场特性

磁场特性

磁场特性
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磁场特性AG001H

AG002H

AG003H

AG004H ※M2 螺丝，拧紧扭矩 0.1N・m

磁场特性

磁场特性

磁场特性
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磁场特性

磁场特性
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磁场特性
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磁场特性

磁场特性
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磁场特性
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AG009K

AG011

AG011-K

AG0010S

AG0010L

※在不锈钢外壳里内置了 AG0304 的磁体

※在不锈钢外壳里内置了 AG0304 的磁体

「使用举例」请参考 P.22

「使用举例」请参考 P.22
※磁铁的安装情况不同，
     磁场特性也发生变化

※磁铁的安装情况不同，
     磁场特性也发生变化
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高精度气缸传感器

用于行程为 5mm 以下的气缸时，工作不稳定…

工作点不稳定，需要经常调节…

还会受振动等因素影响，寿命短…

响应时间长，不能进行高速工作…

使用本公司的气缸传感器可以解决所有这些问题
●即使气缸的行程为 1mm，工作也很稳定

●工作点长期稳定，且可靠性高

●适用于高温和振动等恶劣环境

●响应时间短，5μ秒以下 (3 线式 )

　　

关于原有产品
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工作曲线

N 磁极检测区域

S 磁极检测区域

N 极检测传感器S 极检测传感器

出侧传感器 入侧传感器

行程

行程

（ON 长）

S
S

H

H
H

N

SN 环状磁铁

环状磁铁

S

( 检测区域 )

图 1．原有产品的工作曲线

图 2．本公司产品的工作曲线

工作曲线

7.9
mm

8.0
mm

8.1
mm

原有产品的工作曲线

本公司产品的工作曲线

使用举例

由于本公司产品只是检测与检测面垂直的磁
场，所以如图 2 所示，工作曲线是完全不同的
形状。因工作点处于工作曲线陡峭的部位，即
使是很小的行程的气缸也可以检测到，并且长
期使用也能保持工作稳定。一般情况下，N 极
检测与 S 极检测传感器组合使用。
※为了检测气缸的出、入，将N极检测与S极检测传感器组合在一起使用。若
只检测出、入中的任何一项，则从N极检测与S极检测传感器中选择一项使用
。磁铁的方向几乎都已由气缸的制造商决定，所以并不能保证所有厂家都一
致，因此，还是需要进行确认。

气缸传感器在检测出内置在活塞杆的环状磁铁
的磁场后进行 ON 或者 OFF 工作的。原有的气
缸传感器产品，与磁场的方向无关，只是检测
磁场的大小，因此如图 1 所示，工作曲线是以
磁铁的中央为顶点的山形曲线。当工作点处于
工作曲线的平缓部分时，对于 5mm 以下行程
的气缸，原有的气缸传感器产品无法检测，很
难保持长期稳定的工作。

-用气动夹具来检测机械零部件的厚度

只是下面的传感器工作 两个传感器都工作 只是上面的传感器工作

合 格不合格 不合格
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检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

15
8.1

5

4.5

3.
7

6

1.9

ＡＳ
Ａ

ＡＣ
Ｈ

０１
Ｓ

　　

指示灯

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH01□S：S 极
ACH01□N：N 极
3 ～ 4mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121
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ACH01
指定型号

外 形 图

电 路 图
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3 线式
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负
载

红

棕
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黑

DC5~24V

最大 80mA检
测
电
路

15
8.1

5

4.5

3.
7

6

1.9

ＡＳ
Ａ

ＡＣ
Ｈ

０１
PＳ 　　

指示灯

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH01□PS：S 极
ACH01□PN：N 极
3 ～ 4mT
向下
PNP 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX （DC12V～）
12mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121
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规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH01    P
指定型号

外 形 图
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※1



检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

8.1
14

3.
7

6

75

4.5

1.9

ＡＳ
Ａ

表示灯

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH01L□S：S 极
ACH01L□N：N 极
3 ～ 4mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

50

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH01L
指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



8.1
14

3.
7

6

75

4.5

1.9

ＡＳ
Ａ

指示灯

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH01L□PS：S 极
ACH01L□PN：N 极
3 ～ 4mT
向下
PNP 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX （DC12V～）
12mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121

负
载

红

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 80mA检
测
电
路

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH01L    P
指定型号

外 形 图

电 路 图
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用
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门
用
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体
　           

线
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高
精
度
接
触
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传
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器

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式
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※1



检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

指示灯

Ｓ ＡＳＡ

15

2

φ
4

4.
6

2.8

8.2

3.
8

规  格

52

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH02□S：S 极
ACH02□N：N 极
3 ～ 4mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH02
指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



指示灯

Ｓ ＡＳＡ

15

2

φ
4

4.
6

2.8

8.2

3.
8

规  格

53

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH02□PS：S 极
ACH02□PN：N 极
3 ～ 4mT
向下
PNP 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX （DC12V～）
12mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

负
载

红

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 80mA检
测
电
路

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH02    P
指定型号

外 形 图

电 路 图
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高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1



检
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电
路
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载
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红

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

φ
4
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8

4.5

规  格

54

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH02L□S：S 极
ACH02L□N：N 极
3 ～ 4mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
4mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH02L
指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



负
载

红

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 80mA检
测
电
路

φ
4

指示灯
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规  格

55

检测磁极
 
 
 
 
 
 

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC5 ～ 24V
ACH02L□PS：S 极
ACH02L□PN：N 极
3 ～ 4mT
向下
PNP 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX （DC12V～）
12mA MAX
16μsec 以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.6×1m
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121

规格指定
无

G：耐油

检测磁极
S:S 极
N:N 极

ACH02L    P
指定型号

外 形 图

电 路 图
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6.
1

5.
1

4.
8

5.
6

5.512.5
20

指示灯

安装附件（单独出售）

●HP3-1

●HP3-3 ●HP3-4

●HP3-2

（附带专用螺母）

气缸

传感器

（使用自购M3螺母）

气缸

传感器

（平面安装附件） （转角安装附件）

传感器
M2.5传感器

M2.5

φ2.6

5.
4

5.6

5.
1

5.
6

2.
20

3.
4

T0.4

φ2.6

5.
4

5.
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9.9

3.7

T0.4

4
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5.
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4.
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5.64.2 1.
8

T0.6

4

6.
4

φ3.2×4

5.
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4.
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5.64.2

T0.6

1.
5

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

规   格

检测磁极
S：S 极
N：N 极

DC5 ～ 24V
AH006-S：S 极
AH006-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下 
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
专用安装附件
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

56

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指定型号

外 形 图

AH006-

电 路 图

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



14.5固定螺丝
（无指示灯）

φ
4

检测体N

N

S 約 100 22

指示灯

6.5

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

红
检
测
电
路

負
荷

棕

蓝

黑

DC5~24V

■无指示灯

■有指示灯

规  格

未填写：无指示灯
LED：有指示灯

电线指示灯

DC5 ～ 24V
S 极 ·N 极
4.5 ～ 6mT
向上和向下皆可
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AH007：15mAMAX
AH007-LED：12mA MAX 
AH007：12mAMAX    
AH007-LED：15mA MAX 
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
AH007-LED：红色

（距离传感器主体 100mm）
IP67

电源电压
检测磁极
磁灵敏度

磁检测方向
输出方式

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装

保护等级

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

指示灯

57

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指定型号

外 形 图

电 路 图
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指示灯２.１

φ４

１１±０.５

２４.５

３
.９

５

２.７

５
.５

6.5 ±0.5

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

（φ4 的 C 型槽）

规  格

DC5 ～ 24V
AH008R-S：S 极
AH008R-N：N 极
4.5 ～ 6mT
向下 
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压 

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

58

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图

AH008R-

电 路 图

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1



指示灯２.１

φ４

１１±０.５

２４.５

２.７

５
.５

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

4.
35

6.5 ±0.5

规  格

DC5 ～ 24V
AH008U-S：S 极
AH008U-N：N 极
4.5 ～ 6mT
向下 
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

59

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

（φ4 的 U 型槽） 检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图

AH008U-

电 路 图
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3 线式
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指示灯

指示灯

2−φ3.5

2.
54.

6
１

18.6

１
７

.６
4.

６

２.８３.３
电线

不锈钢柔性套管７ Ｌ
５

φ４
.５

φ３.７

φ2.8×1ｍ

±0
.3

17
.6

7.5

11 12

AH009 扭紧扭矩
1.5N

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−   　　＋

+         − 负载

负载

检
测
电
路

输出电流３～50mA

不锈钢

规  格

DC12 ～ 24V
AH0092-S：N 极
AH0092-N：S 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
50mA MAX 
OFF 时，0.5mA MAX
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.2×1m 
AH0092-S：灰色
AH0092-N：黑色
铸锌合金
M3 螺丝 (SUS)，拧紧扭矩 1.5N·m
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
漏电流

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

-BT< 电线保护套管 >

-BD < 固带式安装附件 > ※紧固螺钉（附带品）
M3×25, 1 个
M3×20, 1 个
M3×15, 1 个

安装附件（单独出售）

型号      柔性套管长度（L）
-BT03
-BT10

0.3m
1.0m

＊订购时，请在AH0092的指定型号上追加所需套管和固带型号。
＊我们还对其他长度的柔性套管进行报价。
＊请不要用10N以上的力拉伸电线
＊如果使用电线保护套管的话，电线的外径将从φ3.2变成φ2.8。

型号          气缸内径
-BD32
-BD40
-BD45
-BD50
-BD63
-BD80
-BD100

φ32
φ40
φ45
φ50
φ63
φ80
φ100

60

检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图 电 路 图

AH0092-

高精度气缸传感器
符合RoHS2

2 线式



17
.6 12

18.6
2.83.3

指示灯

指示灯

2−φ3.5

2.
54.

6
１

18.6

１
７

.６
4.

６

２.８３.３
电线

不锈钢柔性套管７ Ｌ
５

φ４
.５

φ３.７

φ2.8×1ｍ

±0
.3

17
.6

7.5

11 12

AH009 扭紧扭矩
1.5N不锈钢

规  格

检测磁极
S：N 极
N：S 极

DC12 ～ 24V
AH009-S/AH009-SB：N 极
AH009-N/AH009-NB：S 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
AH009-S/AH009-N：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AH009-SB/AH009-NB：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX 
15mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.2×1m 
AH009-S/AH009-N：灰色
AH009-SB/AH009-NB：黑色
铸锌合金
M3 螺丝，拧紧扭矩 1.5N·m
红色
IP67

检测磁极

输出方式

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

-BT< 电线保护套管 >

-BD < 固带式安装附件 > ※紧固螺钉（附带品）
M3×25, 1 个
M3×20, 1 个
M3×15, 1 个

安装附件（单独出售）

型号     柔性套管长度（L）
-BT03
-BT10

0.3m
1.0m

＊订购时，请在AH009的指定型号上追加所需套管和固带型号。
＊我们还对其他长度的柔性套管进行报价。
＊请不要用10N以上的力拉伸电线
＊如果使用电线保护套管的话，电线的外径将从φ3.2变成φ2.8。

型号          气缸内径
-BD32
-BD40
-BD45
-BD50
-BD63
-BD80
-BD100

φ32
φ40
φ45
φ50
φ63
φ80
φ100

61

动作    
未填写 : OFF→ON

B : ON→OFF

DC12～24Ｖ

检
测
电
路

黑

蓝

棕

■AH009-S ■AH009-N

最大 80mA

红
负
载

红
检
测
电
路

负
载

最大 80ｍＡ
黑

蓝

棕

■AH009-SB ■AH009-NB

DC12~24V

指定型号

外 形 图

AH009-

电 路 图
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高
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器

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式
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18.6
2.83.3

2−φ3.5

2.
54.

6

18.6

１
７

.６
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６

２.８３.３
电线

不锈钢柔性套管７ Ｌ
５

φ４
.５

φ３.７

φ2.8×1ｍ

±0
.3

17
.6

7.5

11 12

AH009 扭紧扭矩
1.5N不锈钢

规  格

DC5 ～ 24V
AH009E-S：N 极
AH009E-N：S 极
2.5 ～ 3.5mT
向下
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
AH009E-S：灰色
AH009E-N：黑色
铸锌合金
M3 螺丝，拧紧扭矩 1.5N·m
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

保护等级

-BT< 电线保护套管 >

-BD < 固带式安装附件 > ※紧固螺钉（附带品）
M3×25, 1 个
M3×20, 1 个
M3×15, 1 个

安装附件（单独出售）

型号    柔性套管长度（L）
-BT03
-BT10

0.3m
1.0m

＊订购时，请在AH009E的指定型号上追加所需套管固带型号。
＊我们还对其他长度的柔性套管进行报价。
＊请不要用10N以上的力拉伸电线
＊如果使用电线保护套管的话，电线的外径将从φ3.2变成φ2.8。

型号          气缸内径
-BD32
-BD40
-BD45
-BD50
-BD63
-BD80
-BD100

φ32
φ40
φ45
φ50
φ63
φ80
φ100

62

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅
       详细请参考 P.118～121

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

检测磁极
S：N 极
N：S 极

指定型号
3 线式

外 形 图 电 路 图

AH009E-

高精度气缸传感器
符合RoHS2

3 线式

※1
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［附件］ ［螺母］ ［螺丝］

（附带专用螺母）
＊气动夹具等使用

安装附件（单独出售）

* 安装高度差：无

* 安装高度差：3mm

* 安装高度差：6mm

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−  　　＋

负载

负载

检
测
电
路

输出电流３～50mA

+         − 

M3

Ｍ３×５
ＳＵＳ３０４

规  格

DC12 ～ 24V
AH0012-S：S 极
AH0012-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下 
50mA MAX 
OFF 时最大，0.5mA 以下
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.2×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：灰色
专用安装附件
红色
IP67

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
漏电流

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级
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检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图

电 路 图

AH0012-
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符合RoHS2

2 线式



φ４
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.９
５

５

５
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２.１ ６
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6.5 ±0.5

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−   　　＋

负载

负载

检
测
电
路

输出电流 3~50mA

+             − 

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
漏电流

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC12 ～ 24V
AH0013R-S：S 极
AH0013R-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下 
50mA MAX 
OFF 时最大，0.5mA 以下
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：灰色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67
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（φ4 的 C 型槽） 检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图

电 路 图

AH0013R-

高精度气缸传感器
符合RoHS2

2 线式



指示灯

φ４
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35

５

５
５

２.１ ６
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6.5 ±0.5

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−   　　＋

负载

负载

检
测
电
路

输出电流 3~50mA

+         − 

规  格

检测磁极

耐电压

绝缘电阻

电源电压

磁灵敏度
磁检测方向

输出电流
漏电流

响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

指示灯
保护等级

DC12 ～ 24V
AH0013U-S：S 极
AH0013U-N：N 极
2.5 ～ 3.5mT
向下 
50mA MAX 
OFF 时最大，0.5mA 以下
50msec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
S 极：灰色
N 极：黑色
玻璃纤维强化树脂：灰色
附带螺丝 拧紧扭距 0.06N·m
红色
IP67
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（φ4 的 U 型槽） 检测磁极
S：S 极
N：N 极

指定型号

外 形 图

电 路 图

AH0013U-
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2 线式



N

S

N

S

弹簧
环状磁铁

S 极检测电路

外壳 外壳

磁铁被弹簧压住，检测电路因处于 N 极磁场中
而不工作。

如果铁等磁性体靠近检测面的话，磁铁将被拉近磁
性体，检测电路检测到 S 极，变为 ON

磁性体
磁力

O F F 时 O N 時

N

S

N

S

近铁传感器

特    点

原　理

●只检测铁等磁性物质的接近传感器
●对铝不锈钢等非磁性物质不发生反应

注意事项

●铁粉等没有被固定的微小磁性体，容易被吸附，不适合做检测对象。
●安装近铁传感器时，请注意不要让磁性体接近检测面的背面或侧面。
●近铁传感器只是在工作灵敏度区域内检测磁性体的有无，并不保证工作位置。
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弹簧
环状磁铁

S 极检测电路



７

６.３
４

１２

６
.３

３ ６ ２－φ２.３

安装附件(不锈钢)

８
.３

４

可以卸下

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

■无指示灯

■有指示灯

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

规  格

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

DC5 ～ 24V
向上
铁线φ2                               1mm
正方形铁板 30×1t              2mm
AR001：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AR001(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
AR001
AR001(B)
AR001-LED
AR001(B)-LED
AR001
AR001(B)
AR001-LED
AR001(B)-LED
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m 
AR001/AR001-LED：灰色
AR001(B)/AR001(B)-LED：黑色
耐热 ABS 树脂
AR001
AR001(B)
AR001-LED
AR001(B)-LED

电源电压
磁检测方向

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质

指示灯

最大检测距离

输出方式

输出电流

消耗电流

  
耐电压

绝缘电阻
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※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指定型号

外 形 图

电 路 图

AR001    -
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近铁传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1

※115mA MAX  

12mA MAX  

※112mA MAX  

15mA MAX  

无

距离传感器
主体约 100mm



指示灯

２１
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７

６.５
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９
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２７ ２１

２－φ３.５８２.５

SUS
黄铜螺丝

t0.６

检测面向上 检测面向下

安装附件（附带品）

检
测
电
路

负
载

棕

赤

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

规  格

电源电压
磁检测方向

输出电流
消耗电流

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安装

指示灯

最大检测距离

 输出方式

  耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
向上
正方形铁板 30×10t     6mm
正方形铁板 30×2t       4mm
AR002：
NPN 常开（接近时 ON）
AR002(B)：
NPN 常闭（接近时 OFF）
12mA MAX 
15mA MAX 
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m 
AR002：灰色
AR002(B)：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.3N·m
红色

68

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅， 
      详细请参考 P.118～121

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

指定型号

外 形 图

电 路 图

AR002

近铁传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1

※1



14

（
16

）

指示灯

Ｍ１２×１

15.5

21
2.2

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

规  格

正方形铁板 50×10t
铁板 10t 宽 10
铁板 0.05t 宽 10
高速钢钻φ2
铁板 0.03t 宽 10

6
5
4
3
2

检测材料       检测距离 约（mm）
距离检测试验举例 （在水平方向进行检测）

※注意※
1.传感器在向下进行检测时，检测距离大约增加10％，在向上
   进行检测时，检测距离大约减少10％。
2.传感器具有磁场引力， 请固定好检测材料。
3.试验值只是参考值，不是保证值。
4.不可以作为位置检测传感器使用。

电源电压
磁检测方向

最大检测距离

输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安装

安装孔径加工尺寸

指示灯

输出方式

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
向前
请参考距离检测试验举例
AR012：
NPN 常开（接近时 ON）
AR012(B)：
NPN 常开（接近时 OFF）
12mA MAX 
15mA MAX 
30msec
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m
AR012：灰色
AR012(B)：黑色
SUS303
M12 螺母，拧紧扭矩 12N·m
φ12
红色

69

+0.5
  0

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

指定型号

外 形 图

AR012

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅， 
      详细请参考 P.118～121

电 路 图

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

近铁传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1

※1
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（
19
.6
）

Ｍ14×0.5

25

DC5~24V

3

指示灯

检
测
电
路

红

棕

黑

蓝

负
载

最大15mA

AR013
         

: OFF→ON
(B) : ON→OFF

RoHS2

+0.5
  0

※1

※1

※1

※１
　

可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
电线加长

工  作
未填写

近铁传感器
3 线式

外　形　图 规　格

电　路　图

指定型号

符合

检测面

电   源   电   压
磁 检 测 方 向
最大检测距离

输   出   电   流
消   耗   电   流

工作环境温度
工作环境湿度

电   线   规   格

外   壳   材   质
安                  装
安装孔径加工尺寸

指      示      灯

输   出   方   式

耐      电      压

绝   缘   电   阻

DC5 ～ 24V
向前
正方形铁板 10×1t  3.5mm
AR013：
NPN集电极开路（接近时ON） 
AR013(B）：
NPN集电极开路（接近时OFF） 
15mA MAX 
8mA MAX 
AC1000V 
（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 
（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
-20℃～＋85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m 
AR013  ：灰色
AR013（B）：黑色
不锈钢
M14 螺母，拧紧扭矩 18N·m
φ14
红色 



13

（
15
）

Ｍ10×0.75

22

DC5~24V

2.5

检
测
电
路

棕

黑

蓝

负
载

最大15mA

AR014
        

: OFF→ON
(B) : ON→OFF

RoHS2

+0.5
  0

※1

※1

※1

※１
　

工  作
未填写

近铁传感器
3 线式

外　形　图 规　格

电　路　图

指定型号

符合

检测面

电   源   电   压
磁 检 测 方 向
最大检测距离

输   出   电   流
消   耗   电   流

工作环境温度
工作环境湿度

电   线   规   格

外   壳   材   质
安                  装
安装孔径加工尺寸

DC5 ～ 24V
向前
正方形铁板 10×1t  2.3mm
AR014：
NPN集电极开路（接近时ON） 
AR014（B）：
NPN集电极开路（接近时OFF）
15mA MAX 
8mA MAX 
AC1000V 
（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 
（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
-20℃～＋85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m 
AR014 : 灰色
AR014（B) : 黑色
不锈钢
M10 螺母，拧紧扭矩 12N·m
φ10 

输   出   方   式

耐      电      压

绝   缘   电   阻

可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
电线加长



检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

９

４
.５

φ５

９
２

.５

１５ １８
４９３７

４
.５

２－φ２.６ 指示灯

8 ±2

规  格

电源电压
磁检测方向

最大检测距离

输出电流
消耗电流

工作环境温度
工作环境湿度

     
电线规格

安装
指示灯

输出方式

  耐电压

绝缘电阻

外壳材质

DC5 ～ 24V
向上
铁线φ1                        1mm
高速钢钻φ1.5              1.5mm
正方形铁板 10×1t       1mm
AR101：
NPN 常开（接近时 ON）
AR101(B)：
NPN 常闭（接近时 OFF）
12mA MAX 
15mA MAX 
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～80％RH
φ2.8×1m 
AR101：灰色
AR101(B)：黑色
耐热 ABS 树脂（主体）：黑色
SUS304（检测部）
M2.5 螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m
红色

70

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅， 
      详细请参考 P.118～121

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

指定型号

外 形 图

AR101

电 路 图

近铁传感器
符合RoHS2

3 线式

※1

※1

※1



M4螺钉

M4螺孔

ＡＤＨ０２Ｘ
(传感器)

ＡＤＧ０２Ｘ
(磁体)

ＡＤＨ０２
（传感器）

ＡＤＧ０２
（磁体）

M4螺孔规格

拧紧扭矩0.5N・m

注)除了上图所示的举例外，还可以自由组合，比如横向发磁的磁体与向上检测的传感器进行组合，无论磁体还是传感器
还可以将安装孔作为M4螺孔使用，也可以是向上发磁的磁体与横向检测的传感器进行组合等。

（可以选择）

门用传感器／门用磁体

特点
●耐用，体型小，灵敏度高
●无触点，可靠性高，寿命长
●可以检测高速移动体
●即使内置于铁板门内，利用发磁孔 (φ12) 也可以使用

※实际的检测距离会更远，但因周围的情况 ( 铁板等 ) 的不同而不一样。
     所谓非磁性体门，是指铝、不锈钢 SUS304、玻璃、木头、树脂等。 
     可以自由组合，例如横向发磁的磁体与向上检测的传感器进行组合或反过来等

门传感器安装举例

71



Ｒ５

３４
２８

１
４

２－φ３.６

３
.８

３

６ １
４

(M3螺丝用)

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

可以作为M4螺孔使用

电源电压
检测磁极

磁检测方向
检测距离
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

DC5 ～ 24V
S 极
向上
15mm（和门用磁体组合使用时）
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N·m
IP67

规   格

耐电压

绝缘电阻

72

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指定型号

外 形 图

电 路 图

ADH02

门用传感器 / 门用磁铁
3 线式

符合RoHS2

※1

※1



Ｒ５

３４
２８

１
４

２－φ３.６

３
.８

３

６ １
４

(M3螺丝用)

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC12~24V

最大 80mA

可以作为M4螺孔使用

电源电压
检测磁极

磁检测方向
检测距离

输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

保护等级

DC12 ～ 24V
S 极
向上
15mm（和门用磁体组合使用时）
ADH02P：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
ADH02PB：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
ADH02P：灰色
ADH02PB：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N·m
IP67

规   格

输出方式

耐电压

绝缘电阻

73

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

指定型号

外 形 图

电 路 图

ADH02P

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

门用传感器 / 门用磁铁
3 线式

符合RoHS2

※1

※1

※1



３４
２８

１
４

２－φ３.６
(M3螺丝用)

３
.２

电线伸出方向（标准）

L 规格（可以选择）
(ADH02XL)

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

可以作为M4螺孔使用

规   格

※在指定型号的末尾加上 L 的话，
    电线的伸出方向会变成检测方向的左侧

电源电压
检测磁极

磁性检测方向
检测距离
输出方式
输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安装
保护等级

DC5 ～ 24V
S 极
侧面
12mm（和门用磁体组合使用时）
NPN 常开 ( 接近时 ON)
15mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N·m
IP67

耐电压

绝缘电阻

74

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

指定型号

外 形 图

ADH02X

电 路 图

门用传感器 / 门用磁铁
3 线式

符合RoHS2

※1

※1



３４
２８

１
４

２－φ３.６

３
.２

L 规格（可以选择）
(ADH02XPL)（注）

※在指定型号的末尾加上 L 的话，
     电线的伸出方向会变成检测方向的左侧

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC12~24V

最大 80mA

规   格

电源电压
检测磁极

磁检测方向
检测距离

输出电流
消耗电流
响应时间

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
安 装

保护等级

DC12 ～ 24V
S 极
侧面
12mm（和门用磁体组合使用时）
ADH02XP：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
ADH02XPB：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX 
12mA MAX
5μsec
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
ADH02XP：灰色
ADH02XPB：黑色
玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N·m
IP67

输出方式

耐电压

绝缘电阻

75

※1 可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
      详细请参考 P.118～121

动作
未填写 : OFF→ON

(B) : ON→OFF

指定型号

外 形 图

ADH02XP

(M3螺丝用)
电线伸出方向（标准）

可以作为M4螺孔使用

电 路 图

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

门用传感器 / 门用磁铁
3 线式

符合RoHS2

※1

※1



Ｒ５

３４
２８

１
４

１
４

２－φ３.６

６

(M3螺丝用)

Ｌ

Ｌ ※内置于门
    里使用举例

15

  5（铁门φ12 孔）

15（非磁性体门）

S

３４
２８

１
４

２－φ３.６

Ｌ

12

S

可以作为M4螺孔使用

(M3螺丝用) 可以作为M4螺孔使用

检
测

距
离

h(
m

m
)

距 离 x ( m m )

检
测

距
离

h(
m

m
)

距 离 x ( m m )
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１５

２０

２５

ＡＤＧ０２竖ＡＤＧ０２横

２mT

３mT

２mT

３mT

检
测

距
离

h(
m

m
)

距 离 x ( m m )

检
测

距
离

h(
m

m
)

距 离 x ( m m )
２０１５１０５０－５－１０－１５０

５

１０

１５

２０

２５

２０１５１０５０－５－１０－１５０

５

１０

１５

２０

２５

ＡＤＧ０２X竖ＡＤＧ０２X横

２mT

３mT

２mT

３mT

规  格

外壳材质
安装

玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N・m

工作关系图 检测距离 L（mm)

工作关系图 检测距离 L（mm)

ADG02X

规   格

外壳材质
安装

玻璃纤维强化树脂：黑色
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.8N・m

76

磁场特性

磁场特性

指定型号

指定型号

外 形 图

外 形 图

ADG02

门用传感器 / 门用磁铁
符合RoHS2



０
１
２
３
４
５

磁通密度（ｍＴ）

2.5Ｖ
输
出
电
压
(V)

０N S
40mT

＊传感器的输出电压与磁通密度成正比
＊N侧、S侧都是在大约40mT以上时输出电压达到饱和

特点
●输出电压跟磁感应强度成正比
●输出电压跟磁铁的移动距离成正比 

●可以检测、监视磁场振动 (0 ～ 100kHZ)

77

线性传感器



2.5Ｖ

０ ５ 10 15 20
检测距离 (ｍｍ）

传感器

传感器
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磁铁
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磁铁移动距离 (ｍｍ）
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检测距离
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输
出
电
压
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φ３×４：钕磁铁

传感器

剧烈振动的管

N

S

（１）图

试验数据（1） 试验数据（2）

应用举例

※在检测距离固定不变的基础上左右移动磁铁，可以
获得直线的输出电压
※随着检测距离的大小的变化，输出的直线也会发生
变化
※相对同一输出的直线，使用强磁性的磁石可以获得
更大的检测距离

※如果改变传感器与磁石的距离，可以获得2次曲线
的输出电压
※随着磁铁的强度的变化，距离的大小也发生变化
※如果是上面试验用的磁铁的话，可以使用的距离的
范围3.5～8.5 
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（1）可以用于超过200℃而引起的振动异常大的管类设施
的监视，传感器在使用隔热外壳、抽真空等条件下，必须
保持85℃以下

（2）传感器可以使用于对车辆的乘坐舒适度、减震器进行
分析

（3）传感器可以用于对建筑类的施工中及完成后的变形进
行长期分析



电源电压
磁灵敏度

磁检测方向
输出电压
中心电压
输出电流
消耗电流
响应时间

磁灵敏度温度系数
中心电压温度系数

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

DC5V
65mV/mT：中心值
向上
0.3→4.7V（− 40～ +40mT）：中心值
2.5V±0.15V
±1.2mA MAX
12mA 
5μsec（100kHz）
0±0.04%/℃
0±5mV/℃
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×0.3m 
玻璃纤维强化树脂：橙色
M2 螺丝，拧紧扭矩 0.15N·m
IP65

规   格
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安装附件（单独出售）
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指定型号

外 形 图

电 路 图

AQL04

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

线性传感器
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电源电压
磁灵敏度

磁检测方向
输出电压
中心电压
输出电流
消耗电流
响应时间

磁灵敏度温度系数
中心电压温度系数

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

DC5V
65mV/mT：中心值
向前
0.3→4.7V（− 40～+ 40mT）：中心值
2.5V±0.15V
±1.2mA MAX
12mA 
5μsec（100kHz）
0±0.04%/℃
0±5mV/℃
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×0.3m 
玻璃纤维强化树脂：橙色
M2 螺丝，拧紧扭矩 0.15N·m
IP65

规   格
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安装附件（单独出售）

Vcc
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蓝
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８
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5.8

指定型号

外 形 图

电 路 图

AQL04H

线性传感器
3 线式

符合RoHS2



固定范围

电源电压
磁灵敏度

磁性检测方向
输出电压
中心电压
输出电流
消耗电流
响应时间

磁灵敏度温度系数

中心电压温度系数

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质

安 装
保护等级

DC5V
65mV/mT：中心值
侧面
0.3→4.7V（−40～+40mT）：中心值
2.5V±0.15V
±1.2mA MAX
12mA 
5μsec（100kHz）
0±0.04%/℃
0±5mV/℃
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
SUS303
M3 固定螺丝，拧紧扭矩 0.2N·m 以下
IP65

规  格
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指定型号

外 形 图

电 路 图
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●采用无接触检测电路，工作稳定，能够长期反复使用
●重复定位精度高
●使用寿命 5000 万次以上
●非常小的操作力规格也可触发信号
●采用操作杆与检测电路隔离的结构，适用于工况复杂的恶劣环境

接触式传感器是通过推动操作杆的力挪动磁铁，磁检测电路捕捉到磁信号后进行
ON 或者 OFF 工作。
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●注意事项：推动操作杆时，请不要超过规定的行程，容易损坏。

高精度接触式传感器

特点

原理

外壳

操作杆 滑动导轨 磁铁 弹簧

磁检测电路



Ｐ
Ｔ ＭＤ

行
程

Ｏ
Ｐ

工作极限位置

原点位置操作力

传感器安装位置

操作杆 OFF时的位置

工作位置 1 1 1

用语说明「高精度接触式传感器」
如下图所示，在高精度接触式传感器里所使用的术语。

操作杆从原点到工作极限位置的可移动距离

推动操作杆所需要的力

操作杆从原点到ON点时需要移动的距离

操作杆从ON点回到OFF点时的移动距离

工作（ON）时，操作杆的顶点到传感器安装位置的距离

工作位置（OP）的误差

行程

操作力

工作点
（ON 点）位置

回差

工作位置

重复定位精度

-

-

PT

MD

OP

-

mm

N

mm

mm

mm

mm

用    语 　　        术  语　     单  位 内　容

螺纹型传感器的使用举例
接触式传感器

下止点用传感器
安装在限位墙壁上的举例 限位螺母的安装举例 限位附件的安装举例

停止面 停止面 停止面

83

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器



规  格

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

保护等级

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

指示灯

DC5 ～ 24V
1.2mm
0.3N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.002mm
STM6：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM6(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STM6
STM6(B) 
STM6-LED
STM6(B)-LED 
STM6
STM6(B) 
STM6-LED
STM6(B)-LED 
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STM6：灰色
STM6(B)：黑色
外壳 / 螺母 / 操作杆：SUS303
M6 螺母，拧紧扭矩 2N·m 以下

STM6
STM6(B) 
STM6-LED
STM6(B)-LED
IP67 

注）请不要对操作杆施加 30N 以上的力

15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

15mA MAX
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无

距离传感器
主体约 100mm

φ6 ＋0.5
   0

安装附件（单独出售）

（
８
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７

Ｍ６×0.5

φ
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２

18.52.5
21

Ｒ１
密封橡胶

检
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电
路

负
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棕
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黑

DC5~24V

最大 15mA 最大 12mA

■无指示灯 ■有指示灯
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黑

DC5~24V
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3.4

3.4

3.
4

3.4

4

4 4

指定型号

外 形 图

电 路 图

STM6    -
动作

未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注）



规   格

注）请不要对操作杆施加 30N 以上的力

DC5 ～ 24V
1.5mm
0.4N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.001mm
STM8：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM8(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STM8
STM8(B)
STM8-LED
STM8(B)-LED 
STM8
STM8(B)
STM8-LED
STM8(B)-LED
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STM8：灰色
STM8(B)：黑色
外壳 / 螺母 / 操作杆：SUS303
M8 螺母，拧紧扭矩 5N·m 以下
 
STM8
STM8(B) 
STM8-LED
STM8(B)-LED
IP67 

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

保护等级

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

指示灯

15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

15mA MAX

无

距离传感器
主体约 100mm
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φ8

安装附件（单独出售）
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2-∅9

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

指定型号

外 形 图

电 路 图
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规   格

注）请不要对操作杆施加 30N 以上的力

DC5 ～ 24V
3mm
0.7N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.001mm
STM8L：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM8L(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STM8L
STM8L(B) 
STM8L-LED
STM8L(B)-LED
STM8L
STM8L(B)
STM8L-LED
STM8L(B)-LED
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STM8L：灰色
STM8L(B)：黑色
外壳 / 螺母 / 操作杆：SUS303
M8 螺母，拧紧扭矩 5N·m 以下 

STM8L
STM8L(B)
STM8L-LED
STM8L(B)-LED
IP67 

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

保护等级

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

指示灯

15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

15mA MAX

无

距离传感器
主体约 100mm
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安装附件（单独出售）
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4
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2-∅9

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

指定型号

外 形 图

STM8L    -
动作

未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注）

+0.5
  0



15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

15mA MAX

黑色

灰色

无

规   格

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

DC5 ～ 24V
3mm
1N
在 0.4±0.15mm～2.0±0.15mm 自由指定
0.1mm 以下
±0.001mm
STM10：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM10(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STM10
STM10(B)
STM10-LED
STM10(B)-LED
STM10
STM10(B)
STM10-LED
STM10(B)-LED
60 次 / 分以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1(MAX)×1m 
STM10-S
STM10-D
STM10(B)
外壳 / 螺母 / 操作杆：SUS303
M10 螺母，拧紧扭矩 12N·m 以下

STM10
STM10(B)
STM10-LED
STM10(B)-LED
IP67

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流

消耗电流

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

指示灯

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

注）请不要对操作杆施加 30N 以上的力
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φ10 ＋0.5
   0安装孔径加工尺寸

（
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9.5 17.5
2713
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电
路
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黑

DC5~24V

最大 15mA

※a,b 工作点位置如图所示

第一工作点

第二工作点

b

a ±0.15

±0.15

行程 3

工作点位置（a，b）
在 0.4±0.15mm～2.0±0.15mm
的范围内可以自由指定

指定型号

外 形 图

电 路 图
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内置传感器

S：单
D：双

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

高精度接触式传感器
3 线式   4 线式

符合RoHS2

注）

■STM10-D ■STM10-S

■STM10-S-LED■STM10-D-LED

负
载

棕

蓝

橙

黑

负
载

（ 第二输出 )

（ 第一输出）
检
测
电
路

检
测
电
路

DC5~24V

最大 15mA

最大 15mA

负
载

棕

蓝

橙

黑

负
载

（ 第二输出)

（ 第一输出）
检
测
电
路

检
测
电
路

DC5~24V

最大 12mA

最大 12mA

红 红

最大 12mA

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

A:OFF→ON
B:ON→OFF

工作

第一工作点
※a

第二工作点
※b

A:OFF→ON
B:ON→OFF

工作

-

距离传感器
主体约 100mm

※选择单传感时不指定工作点
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（
15

）

Ｍ10×0.75密封橡胶 ２.５

13
14.7 17

31.7

φ
９

指定型号

外 形 图

高精度接触式传感器
符合RoHS2

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

■STM10P-D ■STM10P-S

■STM10P-S-LED■STM10P-D-LED

负
载

棕

蓝

橙

黑

负
载

（ 第二输出 )

（ 第一输出）
检
测
电
路

检
测
电
路

DC5~24V

最大 15mA

最大 15mA

负
载

棕

蓝

橙

黑

负
载

（ 第二输出)

（ 第一输出）
检
测
电
路

检
测
电
路

DC5~24V

最大 12mA

最大 12mA

红 红

最大 12mA

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

STM10P-    -
内置传感器

S：单
D：双

A:OFF→ON
B:ON→OFF

工作

第一工作点
※a

※选择单传感时不指定工作点

第二工作点
※b

A:OFF→ON
B:ON→OFF

工作

-

※a,b 工作点位置如图所示

第一工作点

第二工作点

b

a ±0.15

±0.15

行程 3

工作点位置（a，b）
在 0.4±0.15mm～2.0±0.15mm
的范围内可以自由指定

15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

15mA MAX

黑色

灰色

无

规   格

DC5 ～ 24V
3mm
1N
在 0.4±0.15mm～2.0±0.15mm 自由指定
0.1mm 以下
±0.001mm
STM10P：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM10P(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STM10P
STM10P(B)
STM10P-LED
STM10P(B)-LED
STM10P
STM10P(B)
STM10P-LED
STM10P(B)-LED
60 次 / 分以下
AC1000V

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.1(MAX)×1m 
STM10P-S
STM10P-D
STM10P(B)
外壳 / 螺母 / 操作杆：SUS303
M10 螺母，拧紧扭矩 12N·m 以下

STM10P
STM10P(B)
STM10P-LED
STM10P(B)-LED
IP67

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流

消耗电流

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

指示灯

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

注）请不要对操作杆施加 30N 以上的力

φ10 ＋0.5
   0安装孔径加工尺寸

注）

距离传感器
主体约 100mm

3 线式   4 线式



规   格

DC5 ～ 24V
10kN
0.8mm
0.15～0.4mm
0.1mm 以下
±0.002mm
STM14：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM14(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STM14：灰色
STM14(B)：黑色
SUS303 
SUS 
丁腈橡胶 
M14 螺母，拧紧扭矩 18N·m 以下

IP44 

电源电压
静态耐负荷

行程
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
前端材质

电缆密封材质
安装

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

89

φ14＋0.5
   0

※  可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
     详细请参考 P.118～121

5.518

φ４球
Ｍ14×1.5 ５

19 0.15~０.４

（
22

）

（PT)

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

指定型号

外 形 图

STM14
动作

未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

磁
性
接
近
传
感
器
　
　    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体
　 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体
　      

高
精
度
气
缸
传
感
器
　
　           

近
铁
传
感
器
　
　
　    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体
　           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



DC5 ～ 24V
3.5mm
F：2N
W：3N
F：固定板前面防水
W：两面防水
1.2mm
0.1mm 以下
±0.04mm
STM16□ ：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STM16□（B）：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V  

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STM16□ ：灰色
STM16□（B）：黑色 
密封塑胶
SUS303 
M16 螺母，拧紧扭矩 20N·m 以下

IP67 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

密封盖材质
外壳和螺母材质

安装

保护等级

操作力

防水性

输出方式

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

90

φ16 ＋0.5
   0

安装的时候，请一定把密封橡胶接触面和固定板紧                                 
密结合在一起。如果密封橡胶接触面和传感器主体
之间有缝隙的话，会影响产品的性能发挥

※  可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
     详细请参考 P.118～121

规   格

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

操作力
F：2N
W：3N

19

（
22

）

７ 13.5 ４
３

Ｍ１６×１

垫圈
固定板

密封橡胶接触面

φ
22

.4

Ｔ２～Ｔ８

(F) 前面防水型，外壳上有通气孔

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

注）

指定型号

外 形 图

电 路 图

STM16

注 )

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注）



规   格

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

注）请不要对操作杆施加 15N 以上的力

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流

消耗电流

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

操作感材质
外壳材质

指示灯

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

DC5 ～ 24V
3mm
0.4N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.002mm
STF15：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STF15(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF) 
STF15
STF15(B)
STF15-LED
STF15(B)-LED
STF15
STF15(B)
STF15-LED
STF15(B)-LED 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STF15：灰色
STF15(B)：黑色
SUS303 
铸锌合金 
STF15
STF15(B)
STF15-LED
STF15(B)-LED 
IP65 

15mA MAX

15mA MAX

12mA MAX

12mA MAX

无

距离传感器
主体约 100mm

91

2-φ3.5
22.5

11
15

＋
０

－
０

. ３

０
10

12.4
15.5

φ７
φ2.2

３

7.57.54.5

３

5.
5

检
测
电
路

负
载

棕

青

黑

DC5~24V

最大 15mA

最大 12mA

■无指示灯

■有指示灯

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

指定型号

外 形 图

电 路 图

STF15    -

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注）



STS83
未填写 : OFF→ON
(B) : ON→OFF

注）

注）请不要对操作杆施加 15N以上的力

８

φ2.6(M2.5 用）

φ1.7, 前端Ｒ2 26.7

12４6.7

φ2.6×3.2

DC5~24V

高精度接触式传感器 

指定型号

 符合RoHS标准

外　形　图

电　路　图

规　格

3 线式

检
测
电
路

负
载

棕

黑

蓝

最大15mA

工作

电 源 电 压
行 程
操 作 力
工作点位置［PT］

回 差［MD］
重复定位精度

输 出 方 式

输 出 电 流
消 耗 电 流
工 作 频 率

工作环境温度
工作环境湿度

电 线 规 格

保 护 结 构

耐 电 压

绝 缘 电 阻

材 质

DC5 ～ 24V 
3mm 
0.7N 
0.2 ～ 0.5mm 
0.1mm以下 
±0.001mm 
NPN常开
STS83:( 接近时ON) 
STS83(B):( 接近时OFF) 
15mA MAX
8mA MAX
60 次 / 分以下 
AC1000V 
(1 分钟，充电部整体与外壳间 ) 
DC250V 
(20MΩ以上，充电部整体与外壳间 ) 
-20℃～ +85℃ ( 无结露 ) 
20 ～ 95%RH 
φ2.8×1000mm 
STS83: 灰色 
STS83(B): 黑色 
外壳 : 铸锌合金 
操作杆 :SUS303 
IP67 

密封橡胶

3
81
2



93

规   格

DC12 ～ 24V
8mm
0.4N
0.3～0.8mm
0.1mm 以下
±0.01mm
50mA MAX 
OFF 时，最大 0.5mA 以下
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STS92：灰色
STS92(B)：黑色
SUS303 
玻璃纤维强化树脂（黑色）
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.3N·m
红色
IP65

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
泄漏电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

操作杆材质
外壳材质

安装
指示灯

保护等级

耐电压

绝缘电阻

８ ２ 21
5.5

φ
6

16

φ3.5×7.5长孔

6.
8

11

3.
2

指示灯

φ
3.

2

7.
4

前后可以调节4mm

22

红

棕

蓝

DC12～24Ｖ
−   　　＋

＋   　　−负载

负载

检
测
电
路

输出电流 3~50mA

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

指定型号

外 形 图

电 路 图

STS92

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

高精度接触式传感器
2 线式

符合RoHS2
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规   格

DC12 ～ 24V
8mm
0.4N
0.3～0.8mm
0.1mm 以下
±0.01mm
STS93：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STS93(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX 
15mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STS93：灰色
STS93(B)：黑色
SUS303 
玻璃纤维强化树脂（黑色）
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.3N·m
红色
IP65

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
　

操作杆材质
外壳材质

安装
指示灯

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

８ ２ 21
5.5

φ
6

16

φ3.5×7.5长孔

6.
8

11

3.
2

指示灯

φ
3.

2

7.
4

前后可以调节4mm

22

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC12~24V

最大 80mA

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

指定型号

外 形 图

电 路 图

STS93

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2
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规   格

DC5 ～ 24V
8mm
0.4N
0.3～0.8mm
0.1mm 以下
±0.01mm
STS93E：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STS93E(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STS93E：灰色
STS93E(B)：黑色
SUS303 
玻璃纤维强化树脂（黑色）
M3 螺丝，拧紧扭矩 0.3N·m
无
IP65 

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

操作杆材质
外壳材质

安装
指示灯

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

８ ２ 21
5.5

φ
6

16

φ3.5×7.5长孔

6.
8

11

3.
2

φ
3.

2

7.
4

前后可以调节4mm

22

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

指定型号

外 形 图

电 路 图

STS93E

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2
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规   格

动作
未填写：OFF→ON
（B）：ON→OFF

电线保护套管
未填写：无保护套管

G：有保护套管

DC5 ～ 24V
100kN
1mm
18mm
0.1mm 以下
±0.002mm
STB30：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STB30(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V  

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STB30/STB30-G：灰色
STB30(B) / STB30(B)-G：黑色
SUS303 
SUS303 
丁腈橡胶
SUS304
IP67

电源电压
静态耐负荷

行程
工作位置 [OP]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质 
前端材质  

电缆密封材质
保护电缆材质

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

※  可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
     详细请参考 P.118～121

2-φ3.5，钻孔φ6 深 4.5

21

φ30

18

18
.5

± ０
. １

(OP）

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

指定型号
3 线式

外 形 图

电 路 图

STB30

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2
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规   格

N6   -   - 
动作

A：OFF→ON
B：ON→OFF

NT(mm) 电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

注 ) 请不要对操作杆施加 15N 以上的力

40,60,80,100

DC5 ～ 24V
1.2mm
0.25N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.01mm
N6A：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
N6B：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
N6□ ：15mA MAX 
N6□-LED：12mA MAX 
N6□ ：12mA MAX 
N6□-LED：15mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
N6A：灰色
N6B：黑色
外壳 / 螺母 / 探针：SUS303 
M6 螺母，拧紧扭矩 2N·m 以下

N6□ 
N6□-LED
IP65 

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

材质
安装

保护等级

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

指示灯 无
距离传感器主体约 100mm

φ6.5 ＋0.5
   0

Ｍ６×0.5

２
19

R1.5

（
８

）

φ
1.

1
φ

1.
61

６
７ ＮＴ

φ４

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

最大 12mA

■无指示灯

■有指示灯

蓝

红
检
测
电
路

负
载

棕

黑

DC5~24V

指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注）



传感器数
1～4

规   格

PM5-   -
接触头材质

S：不锈钢球
C：超硬球

※指示灯的大小随传感器数的不同而不同。

DC5 ～ 24V
1～4 个
6mm
0.8～1.2N
0.08mm 以下
±0.001mm
NPN 常开 ( 接近时 ON) 
12mA MAX 
15mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.6（MAX）×1m
丁腈橡胶 
SUS303 
M14 螺母，拧紧扭矩 18N·m 以下

距离传感器主体约 100mm

电源电压
传感器数

行程
操作力

回差 [MD]
重复定位精度

输出方式
输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
橡胶管材质

外壳和螺母材质
安装

指示灯

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

99

φ14 ＋0.5
   0

设定范围 各 0.5～4mm

19
.6

36.5
调节螺丝

３ 37

指示灯（NO.１～４）

６ 电缆 3~6 芯

17

φ8 橡胶管
Ｍ14×0.5

59
Ｒ1.5

１

（螺丝刀单独出售）

２ ３

４１

（行程）

※当传感器数为 2 个
时，No2 的螺丝在 3
的位置。

第一工作点
第二

第三
第四

客户可以自设定
工作点位置。

检测电路２

检测电路３

检测电路４

棕

黑

橙

粉

紫

蓝

检测电路１
负载

负载

负载

负载

DC5~24V

最大 12mA

红

红

红

红

指定型号

外 形 图

电 路 图

请确保被检测物体接触到操作杆的角度不要超过 5°。
请不要转动接触头。
请不要将外壳后部的调节螺丝旋转过头，容易损坏。

注 1)
注 2)
注 3)

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

高精度接触式传感器
符合RoHS2

（螺丝刀单独出售）



100

规   格

※触头请自购

触头可以更换类型

※指示灯的大小随传感器数的不同而不同。

５

19
.6

36.5
调节螺丝

３ 37

指示灯（NO.１～４）

φ ６

６ 电缆 3~6 芯

17 59Ｍ2.5×５
φ8 橡胶管

Ｍ14×0.5

１

（扳手槽） （螺丝刀单独出售）

２

３

４１

（行程）

※当传感器数为 2 个
时，No2 的螺丝在 3
的位置。

第一动作点
第二

第三
第四

客户可以自设定
工作点位置。

DC5 ～ 24V
1～4 个
6mm
0.8～1.2N
0.08mm 以下
±0.001mm
NPN 常开 ( 接近时 ON) 
12mA MAX 
15mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.6（MAX）×1m 
丁腈橡胶
SUS303 
M14 螺母，拧紧扭矩 18N·m 以下

距离传感器主体约 120mm

电源电压
传感器数

行程
操作力

回差 [MD]
重复定位精度

输出方式
输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
橡胶管材质

外壳和螺母材质
安装

指示灯

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸 φ14 ＋0.5
   0

设定范围各 0.5～４mm 注 1）   组装接触头时，请用 5 mm 扳手支撑住前端，并拧紧接触头。
注 2）请不要在操作杆与壳体之间施加旋转转矩。
注 3）请不要转动接触头。
注 4）请不要将外壳后部的调节螺丝旋转过头，容易损坏。

球塞触头 平面触头

检测电路２

检测电路３

检测电路４

棕

黑

橙

粉

紫

蓝

检测电路１
负载

负载

负载

负载

DC5~24V

最大 12mA

红

红

红

红

传感器数
1～4

PM6-

（螺丝刀单独出售）
指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
符合RoHS2



规   格

HS1   - 

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
工作位置 [OP]
重复定位精度

输出方式

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电缆规格
外壳材质
触片材质 
膜片材质  

波形密封材质
电线密封材质
保护电线材质

保护等级

工作指示灯
未填写：无指示灯

P：有指示灯

DC5 ～ 24V
3.3mm
1.2N MAX
1.4mm MAX
0.5mm MAX
18±0.2mm
0.02mm
NPN 常开 ( 接近时 ON)
HS1：15mA MAX 
HS1P：12mA MAX
HS1：12mA MAX
HS1P：15mA MAX
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
0℃～+100℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
铝合金，阳极氧化处理
SUS304，氮化处理
聚酰亚胺树脂
聚酰亚胺树脂
丁腈橡胶
SUS304
HS1：无
HS1P：红色
IP67

电线保护套管
未填写：无保护套管

G：有保护套管

输出方式

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

指示灯

101

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

■无指示灯

■有指示灯

16 １

９

工作指示灯

41

25.4 ７

21
15

2-Ｍ４安装孔
29

18
±0

.2

19
.2

±0
.3

电线保护套管
（可选择）

（可选择）

（
Ｏ

Ｐ
）

（
Ｆ

Ｐ
）

16 ８16

并列安装时的安装间距

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

最大推动力

MS1  -  
动作

A：OFF→ON
B：ON→OFF

操作力
H：标准

J：弱推动力

密封橡胶
未填写：无密封橡胶

U：有密封橡胶

※如果选择有密封橡胶的话，
就不能选择弱推动力

接触面
E：触片型

未填写：按键型

密封橡胶      标准规格           弱推动力规格

按键型

触片型

无
有
无
有

0.5
0.5
0.25
0.3

0.1

0.1

( 单位：N )

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境湿度
电线规格

外壳材质
橡胶密封材质

输出方式

耐电压

绝缘电阻

工作环境温度

电线规格

DC5 ～ 24V
1mm
0.15～0.4mm
±0.002mm
MS1A-□ ：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
MS1B-□ ：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
有密封橡胶：
10℃～60℃（无结露）
无密封橡胶：
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
MS1A-□ ：灰色
MS1B-□ ：黑色
玻璃纤维强化树脂（黑色）
丁腈橡胶 

103

注）  可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
          详细请参考 P.118～121

７.４

４.８ ４

５
5.

3
13

.8

４

(1.4)

４ 2-φ2.2×3.2

2-φ2.2×3.2

7.
2

3.
2

5.
3

4.
8

2.
6 φ
1.

4

1.8 13.1

密封橡胶

按键型

触片型

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

DC5 ～ 24V
1mm
0.15～0.4mm
±0.001mm
MR1A-□ ：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
MR1B-□ ：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
有密封橡胶：
10℃～60℃（无结露）
无密封橡胶：
−20℃～+85℃（无结露） 
20～95％RH
玻璃纤维强化树脂（黑色）
丁腈橡胶

MR1   -  
密封橡胶

未填写：无密封橡胶
U：有密封橡胶

※如果选择有密封橡胶的话，
就不能选择弱推动力

最大推动力

按键型 无
有

0.5
0.5

0.1

( 单位：N )

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境湿度
外壳材质

橡胶密封材质

输出方式

耐电压

绝缘电阻

工作环境温度

104

0.
3

2.
8

10

6.4

７

φ
1.

4

2.
6

０
. ４

0.7 107.7

φ
４

1.
27

＋　−　OUT

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

操作力
H：标准

J：弱推动力

密封橡胶      标准规格       弱推动力规格

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

DC5 ～ 24V 
2mm
1.6mm 以下 
0.5N 
0.15 ～ 0.4mm 
0.1mm 以下 
±0.001mm 
MR2A：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
MR2B：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V 
 （1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
玻璃纤维强化树脂
MR2A：黑色
MR2B：灰色

电源电压
行程

ON 保持
操作力

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

外壳材质

输出方式

耐电压

绝缘电阻

外壳颜色

105

7

6.4

10

7.70.3 9.5

φ
4

φ
2

R2

10
8

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

＋　−　OUT

0.
3

3.
0

2.
6

０
. ４

1.
27
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高
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用
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磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
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用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

MR2
指定型号

外 形 图

电 路 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

高精度接触式传感器
符合RoHS2



检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

φ６ φ
1.

5

６1.2

１

传感器电线
φ2.8×１ｍ

指示灯

耐油・耐水性

FPC柔性电线
宽3，长300

插头
接收器

耐油・耐水性

连接器

（
偏

心
）

无耐油，耐水性

ＳＴＲ６

※用于模具，治具等时有耐油雾，耐潮湿的性能。

宽6mm
厚1mm（t1.0）

φ６孔

活塞
活动部分

ＳＴＲ６
ＳＴＲ６

φ６孔

规   格

DC5 ～ 24V
1.2mm
0.7N
0.3～0.6mm
0.1mm 以下
±0.005mm
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX 
15mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V  

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
FPC 柔性电线宽 3×300
φ2.8×1m 灰色
玻璃纤维强化树脂
SUS303 
红色
IP65

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出方式
输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

外壳材质
轴材质
指示灯

保护等级

耐电压

绝缘电阻

电线规格

106

注1）请注意防止连接器的连接处绝缘部分脱落。
注2）请注意操作,以免因物件较小而损坏。
注3）对于插头的使用，请注意插拔不要超过20次。

轻轻押入φ6的钻孔里，固定在指定位置使用举例

STR6
指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



φ１.５
φ４.４
φ８－０.０５

φ７.８ ３
２

.5

7.
7 8.
8 １
０

电线伸出口的方向可以
根据使用情况而自由变换。

用固定螺丝固定的范围

规   格

DC5 ～ 24V
1.2mm
0.9N
0.3～0.6mm
0.1mm 以下
50N
±0.005mm
STR8：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STR8(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V  

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×1m
外壳 / 操作杆：SUS303
IP65

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
静态耐负荷

重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
材质

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻
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注１）对于模具，夹具等使用环境的油污、潮湿具有适用性。
注２）请注意防止电线连接器的连接处绝缘部分脱落。

DC5~24V

最大 15mA

φ８Ｈ８

９

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

STR8
指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

电 路 图 插入φ8H8的钻孔内，并用固定螺丝从侧面轻轻固定

※这是一种不对传感器施加停止负载的方法。

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

使用举例

φ3电线伸出口

M2或者M2.5
固定螺丝

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

DC5 ～ 24V
0.7～1mm
0.4N
0.1mm 以下
10±0.2mm（从底面）
80N（使用φ3 的棒 , 中心附近 )
1000N（使用φ10 的棒 , 中心附近 )
±0.01mm
STR10：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STR10(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
3 根芯线，φ0.9×1m
外壳 / 操作杆：SUS303
IP67

电源电压
行程

操作力
回差 [MD]

工作位置 [OP]

重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

   电线规格
材质

保护等级

静态耐负荷

输出方式

耐电压

绝缘电阻

108

注）推动操作杆时，请不要使操作杆顶点低于保护盖。

保护盖
密封橡胶 (EPDM）

φ10

φ1.6

0.
9

9.
6

４

120°V 形槽，宽 0.9
（用固定螺丝固定）

Ｒ２

操作杆处的密封橡胶的结构

STR10
指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

DC5 ～ 24V
1.5mm（上下方向）
0.9N
0.1～0.3mm
0.1mm 以下
±0.002mm
BSTF：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
BSTF(B)：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60 次 / 分以下
AC1000V   

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
BSTF：灰色
BSTF（B）：黑色
SUS304
铸锌合金
IP67

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

球的材质 
外壳材质
保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻
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3

11

22.5

φ5球
φ8.5

２－φ3.5

０

5.
5

7.5 7.54.5

1.
5

17.4

10

球支架

7

注1）请不要对操作杆施加20N以上的力
注2）请不要从横向对球支架施加10N以上的力
注3）接触球的检测对象的拐角半径最好为R0.5以上

注 2）

注 1）

※  可以通过电线附件来实现输出变换，电流增幅，
       详细请参考 P.118～121

注 3）

0.1～0.9

R0.5以上

检测对象

传感器

使用举例

磁
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高
精
度
定
位
用
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合
磁
体　
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门
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器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

BSTF
指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

※对于防水型请咨询我们
※可通过电缆附件追加 LED 灯
※详细请参考 P.118～121

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

球的材质
外壳材质

安装

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

DC5～24V
1.2mm（上下方向）
0.5N
0.1～0.3mm
0.1mm以下
±0.001mm
BSTM6：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
BSTM6（B）：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60次/分以下
AC1000V   

（1分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
BSTM6：灰色
BSTM6（B）：黑色
SUS304
SUS303
M6螺母，拧紧扭矩2N·m以下 

IP67 
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注1）请不要对操作杆施加15N以上的力
注2）请不要从横向对球支架施加10N以上的力
注3）接触球的检测对象的拐角半径最好为R0.5以上

注 2）

注 3） φ6＋0.5
   0

7

（
８

）

Ｍ６×0.5

φ
5.

4

17.86.81.2

φ4球 2

25.8

0.1～0.9

Ｒ０．５以上传感器

球支架

BSTM6
指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

检测对象

使用举例

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

注 1）



规   格

电源电压
行程

操作力
工作点位置 [PT]

回差 [MD]
重复定位精度

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

球的材质
外壳材质

安装

保护等级

输出方式

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

DC5～24V
1.4mm（上下方向）
0.9N
0.1～0.3mm
0.1mm以下
±0.001mm
BSTM8：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
BSTM8（B）：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
15mA MAX 
12mA MAX 
60次/分以下
AC1000V 

（1分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V  

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
BSTM8：灰色
BSTM8（B）：黑色
SUS304
SUS303
M8螺母，拧紧扭矩5N·m以下 

IP67 

注1）请不要对操作杆施加15N以上的力
注2）请不要从横向对球支架施加10N以上的力
注3）接触球的检测对象的拐角半径最好为R0.5以上

注 2）

注 3） φ8 ＋0.5
   0

0.1～0.9

Ｒ０．５以上传感器

10

（
11

.5
）

Ｍ8×0.75

φ
7.

2

20.79.3１．4

φ5球 2.5

30

球支架
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高
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接
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式
传
感
器

BSTM8
指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

检测对象

使用举例

DC5~24V

最大 15mA

电 路 图

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

※对于防水型请咨询我们
※可通过电线附件追加 LED 灯
※详细请参考 P.118～121

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2

111

注 1）



规   格

STMB10    -    - 
动作

A：OFF→ON
B：ON→OFF

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

操作力
H：4.5N
J：0.35N

DC5 ～ 24V
1mm
H：4.5N
J：0.35N
0.3～0.6mm
0.1mm 以下
±0.01mm
STMB10A ：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STMB10B ：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STMB10 ：15mA MAX 
STMB10-LED：12mA MAX
STMB10 ：12mA MAX 
STMB10-LED：15mA MAX
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STMB10A ：灰色
STMB10B ：黑色
SUS303
SUS
M10 螺母，拧紧扭矩 12N·m 以下

STMB10 

IP65 

无
距离传感器主
体约 100mm 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳螺母材质
球的材质

安装

指示灯

保护等级

操作力

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

STMB10-LED
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φ10 ＋0.5
   0

使用举例

20
17.5

13

（
15

）

1.2
2.5

2.5

φ２

φ
6.

5

Ｍ10×0.75

φ3.5 球

作为接触式
传感器的使用举例

作为球形柱塞
传感器的使用举例

（可移动通过）

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA 最大 12mA

■无指示灯 ■有指示灯

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

STMB10V    -    

DC12 ～ 24V
1mm
H：4.5N
J：0.35N
0.2～0.5mm
0.1mm 以下
±0.01mm
50mA MAX 
OFF 时，最大 0.5mA 以下
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STMB10VA ：灰色
STMB10VB：黑色 
SUS303
SUS
M10 螺母，拧紧扭矩 12N·m 以下

IP65 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度
输出电流
泄漏电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳螺母材质
球的材质

安装

保护等级

操作力

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸
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φ10 ＋0.5
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DC12～24Ｖ
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+            −负载
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输出电流 3～50mA
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接
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指定型号

外 形 图

动作
A：OFF→ON
B：ON→OFF

操作力
H：4.5N
J：0.35N

电 路 图

高精度接触式传感器
2 线式

符合RoHS2



规   格

※如果球的移动变迟钝的话，可以卸下螺丝帽，把球，
操作杆，弹簧清洗干净后再重新组装。

DC5 ～ 24V
1mm
H：7N
J：0.5N
0.3～0.6mm
0.1mm 以下
±0.01mm
STFB12A ：
NPN 常开 ( 接近时 ON)
STFB12B ：
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
STFB12 ：15mA MAX 
STFB12-LED：12mA MAX
STFB12 ：12mA MAX 
STFB12-LED：15mA MAX
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 
STFB12A ：灰色
STFB12B ：黑色 
SUS303
SUS
STFB12 

IP65 

无
距离传感器
主体约 100mm

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格

外壳材质
球材质

指示灯

保护等级

操作力

输出方式

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

STFB12-LED

114

9.
3

φ9.2

11
.7

φ12

12
.9

螺丝帽，扳手槽 8

φ3.5 球

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

最大 12mA

■无指示灯

■有指示灯

红
检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

STFB12     -    - 
动作

A：OFF→ON
B：ON→OFF

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

操作力
H：4.5N
J：0.35N

指定型号

外 形 图

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

AX1     - 

DC5 ～ 24V
4mm（360°）
H：1N
J：0.3N
1.5±1mm
0.1mm 以下
0.02mm
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AX1 ：15mA MAX 
AX1LED：12mA MAX
AX1：12mA MAX 
AX1LED：15mA MAX
20 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m  灰色 
SUS303 
AX1 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度
输出方式

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
材质

指示灯

操作力

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘抗体

AX1-LED

无
距离传感器主
体约 100mm 
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＋
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可以 360°
进行检测

检
测
电
路

负
载

棕

蓝

黑

DC5~24V

最大 15mA

最大 12mA

■无指示灯

■有指示灯
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测
电
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棕

蓝

黑

DC5~24V
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线
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器                 

高
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度
接
触
式
传
感
器

指定型号

外 形 图

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

操作力
H：1N

J：0.3N

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



检
测
电
路

负
载

棕

红

蓝

黑

DC5~24V

最大 12mA

规   格

DC5 ～ 24V
4mm（360°）
H：0.8N
J：0.3N
1.5±1mm
0.1mm 以下
0.02mm
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
15mA MAX
20 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ2.8×1m 灰色
SUS303
SUS303
M14 螺母，拧紧扭矩 18N·m 以下
 
红色 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
回差 [MD]

重复定位精度
     输出方式

输出电流
消耗电流
工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳・轴材质
 螺母・球材质

安装

指示灯

操作力

耐电压

绝缘电阻

安装孔径加工尺寸

116

φ14 ＋0.5
   0

328.640

φ4

φ2

可以 360°
进行检测

Ｍ14×0.5 指示灯

（
19

.6
）

3

4

17
（螺母）

AXM1
指定型号

外 形 图

操作力
H：0.8N
J：  0.3N

电 路 图

高精度接触式传感器
3 线式

符合RoHS2



规   格

AX4     - 

DC5 ～ 24V
3±0.5mm（360°方向）
H：1.5N
J：0.5N
1.5±0.5mm
0.02mm
NPN 常开 ( 接近时 ON)
AX4 ：15mA MAX 
AX4-LED：12mA MAX
AX4 ：12mA MAX 
AX4-LED：15mA MAX
60 次 / 分以下
AC1000V 

（1 分钟，充电部整体与外壳间）
DC250V 

（20MΩ以上，充电部整体与外壳间）
−20℃～+85℃（无结露）
20～95％RH
φ3.6×1m 灰色
铸锌合金
黑色酚醛 
AX4 

IP65 

电源电压
行程

工作点位置 [PT]
重复定位精度

输出方式

工作频率

工作环境温度
工作环境湿度

电线规格
外壳材质
球的材质

指示灯

保护等级

操作力

输出电流

消耗电流

耐电压

绝缘电阻

无
距离传感器主体
约 100mmAX4-LED
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26

37

指示灯（No.1～4）

20 ２-φ3.5

20 ９

０
4.5
7.5

25
30.5

55

φ20

３

２

４

１
１

１

电线指示灯

■无指示灯

■有指示灯

检测电路２

检测电路３

检测电路４

棕
黑

橙

分

紫

蓝

检测电路１
负载

负载

负载

负载

DC5~24V

最大 15mA

检测电路２

检测电路３

检测电路４

棕

黑

橙

粉

紫

蓝

检测电路１
负载

负载

负载

负载

DC5~24V

最大 12mA

红

红

红

红

磁
性
接
近
传
感
器　
　

    

高
精
度
定
位
用
复
合
磁
体　

 

磁
性
接
近
传
感
器
用
磁
体　

      

高
精
度
气
缸
传
感
器　
　

           

近
铁
传
感
器　
　
　

    

门
用
传
感
器/

门
用
磁
体　

           

线
性
传
感
器                 

高
精
度
接
触
式
传
感
器

指定型号

外 形 图

电线指示灯
未填写：无指示灯
LED：有指示灯

操作力
H：1.5N
J：0.5N

电 路 图

高精度接触式传感器
6 线式

符合RoHS2



22 7

7

φ
2.

8

2.6

传感器主体方向

检
测
电
路

棕

黑

蓝

DC5~24V

负
载红

没有输出增幅

特点
●安装在电线上，可以将标准的 NPN 或 N.O. 输出转换为 PNP 或 N.C. 输出

●通过进行电流增幅，可以直接驱动继电器、电磁阀、小型 DC 电动机等

●电线附件的标准安装位置为距离传感器主体约 100mm（可指定）
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指定型号

-CAL-01 

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
NPN 常开 ( 接近时 ON)
12mA MAX
LOW
红色 LED（ON 时亮灯）

工作性能

仅为指示灯 （用于无指示灯的传感器）

电线附件 符合RoHS2

外 形 图

电 路 图

传感器 型号



９
８.６

φ３
.１３３

指示灯　Ｎｏ.１

传感器主体方向

传感器主体方向

棕

黑

橙
蓝

DC5~24V

负
载

负
载

没有输出增幅

检
测
电
路
２

检
测
电
路
１

红 红

３７

φ３
.６ ９

９

指示灯　Ｎｏ.１

检测电路２

检测电路３

检测电路４

棕

黑

橙

粉

紫
蓝

红

检测电路１ 负载

负载

负载

负载

红

红

红

DC5~24V
没有输出增幅
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指定型号

-CAL-04 

规   格

指定型号

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
NPN 常开
12mA MAX
LOW
红色 LED（ON 时亮灯）

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
NPN 常开
12mA MAX
LOW
红色 LED（ON 时亮灯）

-CAL-02 传感器 型号

传感器 型号

工作性能

仅为指示灯（用于无指示灯的传感器 )

仅为指示灯（用于无指示灯的传感器 )

工作性能

电线附件

外 形 图

电 路 图

外 形 图

电 路 图

符合RoHS2



29.5

φ
2.

8 7
7

2.6

检
测
电
路

棕

黑

蓝

负
载

DC5~24V

最大 80mA

红

24

φ
2.

8 7

7

2.6

检
测
电
路

棕

黑

蓝

红

负
载

DC5~24V

最大 80mA
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指定型号

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
NPN 常闭 ( 接近时 OFF)
80mA MAX
HIGH
红色 LED（OFF 时亮灯）

-CAB-N1 
工作性能

反转 B 动作（N．O→N．C 转换）
NPN 电流增幅

注 1) 80mA 只在 DC12～24V 的情况下
注 2) 用于带有内置指示灯的传感器时，
           内置的指示灯不亮

注 1）

注 1）

注 2）

指定型号

-CAP-P1 

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
PNP 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX
HIGH
红色 LED（ON 时亮灯）

工作性能

PNP 电流增幅（NPN→PNP 转换）

注 )80mA 是只在 DC12～24V 的情况下

注）

注）

外 形 图

电 路 图

外 形 图

电 路 图

传感器 型号

传感器 型号

传感器主体方向

传感器主体方向

电线附件
符合RoHS2



传感器主体方向

传感器主体方向

24

φ
2.

8 7
7

2.6

检
测
电
路

棕

黑

蓝

红

DC5~24V

最大 80mA

负
载

22

φ
2.

8

φ6

2.5

指示灯

检
测
电
路

棕

黑

蓝

红
负
载

DC5~24V

最大 80mA

121

指定型号

-CAB-P1 

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
PNP 常开 ( 接近时 OFF)
80mA MAX
HIGH
红色 LED（OFF 时亮灯）

工作性能

PNP 电流增幅（反转 B 动作转换）
（NPN→PNP 转换）(N．O→N．C)

注 )80mA 只在 DC12～24V 的情况下

指定型号

规   格

电源电压
输出方式
输出电流
输出状态

指示灯

DC5 ～ 24V
NPN 常开 ( 接近时 ON)
80mA MAX
LOW
红色 LED（ON 时亮灯）

-CAP-N1 
工作性能

NPN 电流增幅（没有输出转换）

注 )80mA 只在 DC12～24V 的情况下

注）

注）

注）

注）

外 形 图

电 路 图

外 形 图

电 路 图

传感器 型号

传感器 型号

电线附件
符合RoHS2



支持 3 线式、4 线式

特    点

电线连接器

电线加长

当电线很长或者想拆开接线时，建议使用连接器结合。
我公司使用住友 3M 公司制造的传感器连接器：迷你紧固连接
器。并用热溶性树脂保护散开的导线束。
可靠性高，安装与拆离时可以防止接线错误。
与每个公司的标准连接器 e-con 兼容

连接器结合时

连接器分离时

122

指定型号

电 线    m

※单芯电线的加长请咨询我们。

34

电缆连接器
（结合状态）

※订购的时候，请指定电线连接器的结合位置

传感器 型号

符合RoHS2



 交易指南
■关于咨询及订购窗口

■产品资讯

123

中国事务所：上海昭穆工业科技有限公司
上海光复西路2899号赢华国际2号楼312室
电话：021-5282 8645 
传真：021-5282 8643
邮箱：service@shzhaomu.com
网址：http://www.shzhaomu.com

麻电子工业株式会社
 187-0031
 东京都小平市小川东町5-16-8 Technol Eight小平大厦
 电话：042-341-8551 
 传真：042-341-8826
 网址：http://www.asadenshi.co.jp/

如果需要CAD数据（2D·3D），请咨询我们

我们还提供联轴器（球笼万象联轴器·十字滑块联轴器等）小型电磁制动器等产品。 

有需要以上产品的目录的话请联系我们



关于本产品目录中所记载的产品规格等内容，为了提高产品的性能以及使产品达到某
些标准（例如 RoHS2 等），而在没有预先告知的情况下，会对其进行变更（包括规格
变更和停产）敬请原谅。所以在考虑使用或者订购产品时，请务必与我们的销售人员
联系，以确认该目录中的该产品信息是最新的。

对于所购买或者交付的产品请立即进行验收检查，同时在验收检查时，要充分做好对该产品的管理和维护。

产品的保修期为购买后或交付到指定地点之后的 1 年。

万一在保修期内出现产品有故障，我们将立即免费提供更换产品。 但是，如果故障属于以下任何一项，则不
在保修范围内。

■验收检查

■保修期

■保证范围

由贵公司定制的规格、标准、使用方法等引起的故障。
在产品交付后，对产品的结构、性能、规格等进行了改造而引起的故障。
因超出了本目录所记载的使用条件，而引起的故障。
因贵公司的设备不具有行业常用的保护功能或结构而引起的故障。
由于自然灾害或不可抗力等原因而引起的故障。

另外，此处提到的保修范围仅限于购买或交付的产品本体。

①
②
③
④
⑤

●本目录中的产品包括了已取得专利的产品和正在申请专利的产品。

124

订购须知



■中国事务所：上海昭穆工业科技有限公司
上海市光复西路 2899 号赢华国际 2 号楼 312 室
电话 : 021-5282 8645  传真 : 021-5282 8643
邮箱 :  service@shzhaomu.com
网址 : http://www.shzhaomu.com

187-0031
東京都小平市小川東町 5-16-8 テクノエイト小平ビル
TEL : 042-341-8551 / FAX : 042-341-8826
URL : http://www.asadenshi.co.jp


